Proposé par le Prof. DEVOIR DE SYNTHESE N°01 Lycée KORBA
M Toumi Imen ... Décembre 2008
%@0/!4/10[0?/0@ Durée 2 heures
NometPrénom:..................... . N%:.... Classe:Z Sc.. Note: ... /70
« Poste de sertissage des boites de tomate » Doc : 1/7
Mi
KM
Tone [)
) Mateur (M) de sertissans
Bae d'évacuation
Tate de sertissage
LU Louvarele an position
1
|
Poussoir (P)
Yerin (2]
14
v~ Fonctionnement :
L'appui sur |e bouton départ de cycle « m » etla présence de la boite détectée par |e capteur 8 provoquent :
- Aménage de la boite par |e vérin G2 (position détectée par le capteur L21).
-Serrage de |a boite par |e vérin C3 (position détectée par |e capteur L 31). R _
- Sertissage de la boite par la rotation du moteur (M) et |a sortie de |a tige de vérin Gt NEMArque :
simultanément (action détectée par le capteur Lit).Aprés sertissage le moteur (M) le systeme est commande par un
s'arréte et e vérin Ci recule (action détectée par le capteur LiD). automate programmable.
- Desserrage de la buite par le vérin C3 e vérin G2 possede 3 capteurs de
- Evacuation de la boite par e vérin G2 (action détectée par |e capteur L22), aprés positions : L20; 121 et 122
évacuation |a tige de vérin C2 recule vers la position détectée par |e capteur (L20) et L~
e systme revient au repos.
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Nomet Prénom . ... NO. o Classe:7 Sc.. Doc 2/E

2 Moteur (M)

1

a b aa Si 7

L I T aa Si 7

S aa Si 7
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L P EN-GJMB-4al-B

N°[Nb Désignation Matigres Observations
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Classe:2 Sc.. Doc 3/B

A- ETUDE FONCTIONNELLE

|- Compléter |'actigramme « A-0 » du systeme suivant : (1.3 pt)

2- Compléter |'actiagamme « Al » du systeme par les termes suivant :

Poste de sertissage des boites
de tomate

We . boite sertie et évacuée, boite et couvercle, programme, bruit, vérin Cl, compte rendu, traiter les informations, ordre de

commande, consignes, boite amenée, sertir, Wp, boite serrée, boite sertie et desserrée . vérin 02, vérin 03, messages, serrer,

automate programmable, évacuer.
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Classe:2 Sc.. Doc  4/B

B- LE GRAFCET

|- Compléter le tableau suivant :

Description de la tache

Condition du début de la tache

Condition de la fin de la tache

0

Attendre

Mise en marche et présence boite
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NometPrénom:...... ... ... ... ... | Classe:2 Sc.. Doc a/B

3- Compléter |e tableau suivant (en se référant au systeme Doc 1) :

(R AEtinlr\]EStlnnneurs Symboles Préactionneurs Capteurs

0 | Attendre LI0;L20;130;m ;S

U I L

Dol

T P [ R SRR

O ] O

ST U R R 130

B |

7 | ReculertigedeverinG2 | ... | .. |
4- Etablir le GRAFCET d'un point de vue PO et le GRAFCET d'un point de PC.

] ]
0 Attendre ":DJ" Attendre

GRAFCET d’un point de vue PO

GRAFCET d’un point de vue P(
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Nomet Prénom . ... NO. o Classe:7 Sc.. Doc B/B

C- LECTURE DE DESSIN D'ENSEMBLE : On donne le dessin d'ensemble de la zone D agrandie (voir Doc 2/B)
servant comme support du moteur par deux vues (vue de face et vue de dessus).
On demande de :
I- Colorier sur les deux vues les parties visibles de: - la pigce | en rouge. - la pigce 2 en bleuw.
2- Compléter la nomenclature (Doc 2/6) en s'aidant des termes suivants :
Rondelle d'appui ; Support ; Vis a téte cylindrique CHe ; Tige de vérin Ci; Ecrou Hexaganal

4- (n demande de compléter |e tableau suivant:

Cote tolérancée CN Ciax Crin ES El IT
-04
“] 05 | o o
|E|]3 ................................... 0,7
................. 234 233 +0a

D- DESSIN DE DEFINITION :

Compléter les trois vues du support (1) en:

- Vue de face; a‘

- Vue de gauche en coupe B-B ; &
- Vue de dessus en coupe A-A.
|
|
[ | 1 |Support EN-GJUMB-450-B
N°[Nb Désignation Matigres Observations
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Lycée :
7/11/87 Bir Ali
MTIERE :

TECHNOLOGIE
2°™sciences

Date :
Décembre 2008

DEVOIR DE SYNTHESE N1

PROFS : KRIKID.J et CHTOUROU |

Durée : 2Heures

Nom :

Classe :2°™SC ... N:°.........

Systéme : unité de pesage et de remplissage automatique

A/ Mise en situation :

Le systéme permet de peser et de remplir dans des caisses une quantité de prod

B/ schéma de principe :

Automate prapgrammable
CEUETRGRI s Trémie “A°

Clapet 1

Levier

= 3¢

—

L30 I//f;'
e

= s—Ressart
: Trémie ‘!"‘:, L2 L2
1

12

Veérin £2

ui -..

Clapet 2——pe= =
Laisse L
tapis roulant
moteur Mt "J;
t 51 SZ ¢ (‘j
C/ Description de systéme :
Le systeme se décompose de (d') :

Automate Unité de Unité de Unité de Unité
programmable | stockage découlement et de transfert et de | d’évacuation :
-Pupitre de comportant : pesage : remplissage : |- un moteur Mt

. commande - un moteur Mc Comportant : Comportant : - contacteur
- contacteur KMc |- un veérin pneumatique | - un vérin KMt

- convoyeur a
galets

- trémie A
-Temporisateur

®

Ci1

- un distributeur M1

- un clapet 1

- trémie B

- levier + ressort

- capteurs 110, 111, 130
et 31

pneumatique
C2

-un distributeur
M2

-un clapet 2

- capteurs 120 et
121

- tapis roulant
- capteurs Slet
S2

Rq : Les contacteurs KMc et KMt ne sont pas représentés.
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D/ Fonctionnement de systeme :

Le systéme est au repos ,la présence d’une caisse vide sous la trémie B est détectée par un capteur S1
et 'appui sur le bouton de mise en marche m provoque le départ cycle suivant :
“ Le stockage de produit dans la trémie A par le convoyeur a godets entrainé par le moteur Mc

pendant 5mn.

% L’écoulement et le pesage de produit dans la trémie B: le clapet 1 recule puis le levier pivote vers
le bas pendant un temps de maintien jusqu’a I'action sur le capteur 131 (fin de pesage) puis le
clapet 1 avance pour fermer de niveau la trémie A.

% Le transfert et le remplissage de produit dans la caisse : le clapet 2 recule puis le levier pivote
vers le haut pendant un temps de maintien jusqu’a I'action sur le capteur 130 (fin de remplissage)
puis le clapet 2 avance de niveau pour fermer la trémie B.

% L’évacuation de la caisse pleine de produit par le tapis roulant entrainé par le moteur Mt jusqu’a
I'action sur le capteur S2.

TRAVAIL DEMANDE:

I/ Analyse fonctionnelle d’un systéme technique :

A/ Analyse descendante :

1/ En se referant au dossier technique du systéme compléter la modélisation suivante :

Produit + Caisse vide

12pts

2/ Compléter le tableau suivant : [2.5pts

Sous-systeme

Fonction principale Actionneurs | préactionneurs Capteurs

Automate ..

Unité de stockage .

Unité d’écoulement ..
et pesage ..

Unité de transfert ..
et de remplissage .

Unité d’évacuation ..

® .

3/ En tenant compte des questions précedentes, compléter le diagramme de niveau AO et placer les
Jlignes et les fleches des relations nécessaires entre les différents blocs : /5pts
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B/ GRAECET :

1/ Compléter le grafcet de point de vue de la P.O et le grafcet de point de vue de la P.C :

Grafcet P.O

Grafcet P.C

/5pts
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Il/ Définition graphique d’un produit :

Dessin d’ensemble :

On se referant au dessin d’ensemble du systéme page (5/6), répondre aux questions suivantes :

1/ D’aprés le dessin d’ensemble, compléter la désignation des éléments suivants :  /0.75pt

" Elémentrepere (9) & .o,

" Elément repere (6) @ ..oovvviriniiiieie

" Elément repére (20) ..o
2/ Quelle est la fonction de la piece repere (6) : /0.25pt
3/ Donner une solution pour éviter 'usure de la tige de veérin repere (19) /0.5pt

au cours du fonctionnement :

7/ Pourquoi les pieces (9), (19) et (20) ne sont-elles pas hachurées /0.5pt
suivant la coupe A-A ?

10/ il y’a une fuite lors de transfert de produit dans la trémie B entre les piéces (8) et (18).
Donner une solution pour éviter cette fuite. /0.5pt
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€1

al 1

O 1
N[

Echelle Systéme de pesage automatique dessiné par :.........
1:2
Le:...[...]2008
Lyceée : 7/11/87 Bir Ali A4
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N
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20 O 55Cr4 Chromee
19 1 Tige du vérin

18 1 Trappe S275

17 1 Rondelle

16 1 Ecrou

15 4 Vis

14 1 [Circlips

13 1 Chape ENAB-43 000 [Alliage d’aluminium
12 1 Veérin
11 1 Support S275

10 1 Equerre S275
9 A
8 1 Trémie S275
7 1 Boule PF
6 1
5 1 Boitier S275
4 1 Ressort
3 1 Goupille
2 1 Levier
1 1 Axe C40

Rep Nb DESIGNATION MATIERE OBSERVATIONS
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L.R.T. de Métlaoui Année scolaire : 2007/2008
DEVOIR DE SYNTHESE N° 2

TECHNOLOGIE

Durée :2 H e Prof : Soudani Sami

Nom & oo Prénom : ..., N° ... Classe : 2°ASc 2

Systeme : Cintreuse

(Le sujet comporte 3 feuilles)

Mise en situation :

Le systeme utilisé par les plombiers, permet

de plier les tubes de cuivre.
Fonctionnement :

La rotation du levier (6), entraine la rotation

de la vis (5), donc la descente du cintre (4),

qui déforme le tube a plier.

=

10

|

— T

_/

APl e S )|

AT i il T o, Call ol i a Tl TS T . NN\

=1
1

10 1 [C45 Y
9 1 Vis sans téte a téton long HC, MB-20 | C 35 o >
8 4 | Goupille elastique 4,5 x 20 [25 Cr Mo 4
7 2 | Sphére dextrémité c40 X
6 1 [ Levier [25CrMo 4
5 | 1 [Vis TG a5
7 T [ Cintre TE295
3 2 | Axe diabolo (8235
2 2 | Diabolo (6587
1 | 2 |Corps [c35

Rep Nb | Designation Matiere
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| - ANALYSE FONCTIONNELLE -
. Baréme
Travail demander :
1) -a- Compléter le tableau ci-dessous :  (Mettre une croix)
Rotation Translation
Mouvement d'entrée
du systéme 0.5pt
Mouvement de sortie
du systéme
b- Colorier sur le dessin d'ensemble, les 3 vues avec la méme couleur :
diabolo (2) cintre (4) vis (5)
Rouge bleu vert
2)- a- D'aprés | B-B (voir dessi 3pts
i-a- dpres ‘a coupe (voir dessin b- Donner I'ordre du montage de ces trois
densemb/e)_ : I_ndlquer les reperes des pieces pieces :
sur le dessin ci-dessous :
0.5pt
B-B ( ) ’ ( ) >
ool
[z mn| T c- Quel est le rble de la goupille (8) ?
0.5pt
i N N A
+ J 0.5pt
3)- Indiquer les repéres des piéces sur |'éclaté 2pts
(Fig.02)
Fig.02
4)- Quel est le nom de I'usinage réalisé sur la piece (10) ?  (Fig.03)
Trou borgne
Taraudage
Trou débauchant 0.5pt
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5)- Pendant le cintrage le tube est soumis a une sollicitation de :
0.5pt
Torsion Flexion Compression
6)- a- A cette position (Fig.01) la distance L, représente : | —— F———— J
La course vers le bas L i 0.5pt
La course vers le haut !
|
b- Déterminer la valeur L de cette course : '
0.5pt
L= vieriienn, i
|
|
J i "
(Fig.01) | Echelle: 1:4
lI- LIAISONS MECANIQUES
1) — Compléter le tableau des liaisons suivant :
Solution constructive Mobilité Désignation Symbole
- |-
X
Liaison 4/5
Y
Degré de liberté = ....
Z Degré de liaisons =....
| <
4 pts
X
Liaison 6/5
Y
Degré de liberté = ....
Z Degré de liaisons =....
K
X
Liaison 2/(1+3)
Y
Degré de liberté = ....
Z Degré de liaisons =....
K
X
Liaison 10/5
Y
Degré de liberté = ....
Z Degré de liaisons =....
[
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(1 point)

2) — Compléter le schéma cinématique du cric suivant :

llI- COTATION FONCTIONNELLE

On donne |'assemblage de la coupe B-B
(Voir dessin d’ensemble)

2)- a- Compléter le schéma cinématique

de la cintreuse, ci- dessous :

—_

! :L ,TT 2 pts
ﬁ
@ | ©
1 pt
|
|
1- Compléter le tableau ci-dessous :
0.1
Cotes — y
J=1 Jg=2105
Cote nominale (Cn) 1 pt
Ecart supérieur (ES ou es)
Ecart Inférieur (Elouei)
Cote Maxi. (CM™m)
Cote mini. (Cm)
Intervalle de Tolérance (IT)
2- Tracer la chaine de cotes relatives a la cotes condition J.
3- Ecrire les équations donnant "J min" et " J max "
Equations de projection : 1.5
Pts
4- Donner la nature de la cote condition (J) : Retrait
(Mettre une croix) serrage
__Jeu 0.5pt
Dépassement
www.web-techno.com/devoirs PAGE 4/6
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Calculer " Jo min " et " J, Max ".

|

JAMIN =

6- Donner la cote nominale, I'écart supérieur
7- et I'écart inférieur de la cote Ja.

CN, es, ei de J, :

IV- SOLUTION CONSTRUCTIVE :

Pour éviter la difficulté du montage de I'axe
diabolo (3) on veut remplacer la partie droite
de I'axe par une vis de fixation C HC, M12 — 30
et une rondelle plate.

Travail demander :

Compléter la représentation de cette
liaison en mettant en place la rondelle
et la vis de fixation.

1

Vis de fixation

OO NN

V- TRACTION SIMPLE

Sur une éprouvette cylindrique (d =10 mm, LO =10 cm), un essai

écanique a la traction a

enregqistré le diagramme suivant :

1- Relier par une fléche :

zone de striction (rupture)

z1

zone des déformations élastiques
zone des déformations permanentes

z2

www.web-techno.com/devoirs

z3

2 pts

4 pts

pt

1 pt

* (dan) 8
2560
A
1887 N
AL
o Z1 Z2 Z3 (mm),
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Une tige ayant les caractéristiques suivantes, est sollicitée a une traction simple :

s
Matiére (N /Rmemz) (co:é"f;ﬁireig)de (mdm)
Acier (E360) 360 6 10
1- Calculer_la valeur Rpe de la tige : (la résistance pratique a I'extension)
RPe =
2- a- Ecrire la relation entre la contrainte @ et RPe. : .......coovvvvvveeeeeieiieeieiiiiinnns

b- Déduire la charge maximale supporter par la tige .

Un effort F=1500N appliqué a un cable en acier S235 (Re = 235 N/mm?) de diamétre 5 mm

de longueur Ly= 20m supporte qui a tendance a l'allonger de 1500N.

1- Quel est le ccefficient de sécurité appliqué a ce cable?

1.5
pts

1.5
pts

1.5
pts

0.5pt

0.5pt

1.5
pts

2 pts

0.5pt

2 pts

www.web-techno.com/devoirs PAGE 6/6
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L.R.T. de Métlaoui Année scolaire : 2007/2008
DEVOIR DE SYNTHESE N° 2

TECHNOLOGIE

Durée : 2 H T Prof : Soudani Sami

Nom & oo Prénom : ..., N° ... Classe : 2°ASc 2

Systeme : Cintreuse

(Le sujet comporte 3 feuilles)

Mise en situation :

Le systeme utilisé par les plombiers, permet

de plier les tubes de cuivre.
Fonctionnement :

La rotation du levier (6), entrainggla

de la vis (5), donc la descente

qui déforme le tube a plier.

=

www.web-techno.com/devoirs PAGE 1/6
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| - ANALYSE FONCTIONNELLE

Travail demander :
1) -a- Compléter le tableau ci-dessous :

(Mettre une croix)

Rotation Translation
Mouvement d'entrée X
du systéme
Mouvement de sortie X
du systéme

b- Colorier sur le dessin d'ensemble, les 3 vues avec la méme couleur :

diabolo (2) cintre (4)
vert

2)- a- D'aprés la coupe B-B (voir dessin

d'ensemble) : Indiguer les repéres des pieces

vis (5)

b- Donner I'ordre du montage de ces trois
piéces :

sur le dessin ci-dessous :

B-B
”
e

3)- Indiquer les repéres des piéces sur |'éclaté

(Fig.02)

4)- Quel est le nom de |'usinage réalisé sur la piéce (10) ?

O—@—0C—

c- Quel est le réle de la goupille (8) ?
Fixer 'axe diabolo (3).

Baréeme

10

s
>

Y

(Fig.03)
Trou borgne
Taraudage X
Trou débauchant

www.web-techno.com/devoirs
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NOm @ o Prénom: ... 2°ASc . N° ...
5)- Pendant le cintrage le tube est soumis a une sollicitation de :
0.5pt
Torsion Flexion X Compression
6)- a- A cette position (Fig.01) la distance L, représente : | —— #———— 5
La course vers le bas X L ! 0.5pt
La course vers le haut !
b- Déterminer la valeur L de cette course : i
| 0.5pt
L=1.4x4=5.6 mm |
!
|
J i g
(Fig.01) | Echelle: 1:4
lI- LIAISONS MECANIQUES
1) — Compléter le tableau des liaisons suivant :
Solution constructive Mobilité Désignation Symbole
K —
X 0 Pivot | = x
_ | 2
Liaison 4/5 Y 0 =
Degré de liberté = 1
Z 0 Degré de liaisons =5
. T
4 pts
X | o : =
.. Pivot- - +
Liaison 6/5 Glissant ’ ¢
Y 1 4
Degré de liberté = 2
Y4 0 Degré de liaisons = 4
- =.
X 0 . | s s DO
fa Pivot ' ! i
Liaison 2/(1+3) l ¢
Y 0
Degré de liberté = 1
Z 0 Degré de liaisons = 5
\ T . g
X 0 R
. . Hélicoidale ;
Liaison 10/5 ,
Y 0
Degré de liberté = 2
Z 1 Degré de liaisons = 4
I

www.web-techno.com/devoirs
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2) — Compléter le schéma cinématique du cric suivant :

(1 point)

2)- a- Compléter le schéma cinématique

de la cintreuse, ci- dessous :

lll- COTATION FONCTIONNELLE

On donne |'assemblage de la coupe B-B
(Voir dessin d’ensemble)

'Y
-

@ &G ©

<
m =
-

1- Compléter le tableau ci-dessous :

wIN
1 1

0.1
Cotes — y
J=1 Jg=2105
Cote nominale  (Cn) 1 21
Ecart supérieur (ES ou es) +0.5 +0.1
Ecart Inférieur  (Elou ei) -0.5 -0.5
Cote Maxi. (CM) 1.5 21.1
Cote mini. (Cm) 0.5 20.5
Intervalle de Tolérance (IT) 1 0.6
Tracer la chaine de cotes relatives a la cotes condition J.
Ecrire les équations donnant "J min" et " J max "
Equations de projection :ona:J =J A -JB
Jmin='JAmin"JBMax
J Max = J AMax - J B min
Donner la nature de la cote condition (J) : Retrait
(Mettre une croix) serrage
jeu X
Dépassement
www.web-techno.com/devoirs PAGE 4/6
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Calculer " Jo min " et " J, Max ".

|

JAmianm|n+JBMaX=05+211 = 216
JAMaszMax+JBm|n= 15+205= 22

6- Donner la cote nominale, I'écart supérieur

7- et l'écart inférieur de la cote Ja.

CN, es, ei de J, :
CNJy=22. , ei=-04 ,es=.0

IV- SOLUTION CONSTRUCTIVE :

Pour éviter la difficulté du montage de I'axe

diabolo (3) on veut remplacer la partie droite

de I'axe par une vis de fixation C HC, M12 — 30

et une rondelle plate.
Travail demander :
Compléter la représentation de cette
liaison en mettant en place la rondelle
et la vis de fixation.

JA = 22 -0.4

V- TRACTION SIMPLE

Sur une éprouvette cylindrique (d =10 mm, LO =10 cm), un essai

écanique a la traction a

enregistré le diagramme suivant :

1- Relier par une fléche :

zone de striction (rupture)

\

zone des déformations élastiques

zone des déformations permanentes

www.web-techno.com/devoirs

z2
z3

2560
1887

2 pts

4 pts

1 pt

1 pt
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NOM & oo, Prénom ;.o 2°ASc .... Ne ...

2- Calculer la résistance a la limite élastique de la matiére. on a: Fe =1887 daN =18870 N ,et :

1.5
Re=o o Re= 2P| L Ro = 21870 5 40, 38N/mm? pts
S n.d? 3,14.107
3- Calculer la résistance a la rupture de la matiére. De méme on a: Fr =2560 daN =25600N et: | 4.5
Fr 4F: 4.25600 pts
Ri=—=|Rr= —->Rr=————=326.1IN/mm?
S n.d? 3,14.107
4- Calculer le coefficient d'allongement du matériau: sachant qu'elle s'est allongée de 7 mm 1.5
ts
AL 7 #
Ona:|A%=—.100{—> A% =——-.100=7%
0 100
Une tige ayant les caractéristiques suivantes, est sollicitée a une traction simple :
s Re S d
Matiére (ccefficient de
N/mm? PN mm
( ) sécurité) (mm) 0.5pt
Acier (E360) 360 6 10
1- Calculer la valeur Rpe de la tige : (la résistance pratique a I'extension) 0.5pt
R 360
Roe="s = 6 = 80Nmm?

2- a- Ecrire la relation entre la contrainte o et Rpe.: 0 < Rpe (condition de résistance de tractipn)

b- Déduire la charge maximale supporter par la tige .

2 e 2, . 1 pt
o< Rpe:> ES Rpe:> F< Rpe.S donc: FMaxzm—) FMax=w=4710N
S 4 4
3- Lorsque la charge et de 4.103 N. Calculer la contrainte normale d'extension.
F 4.F 4.410°
0= —= — =) 0= =50.95N/mm?
S M.d? 3,14.10?
1.5
. ExerciceN°3 [
Un effort F=1500N appliqué a un cable en acier S235 (Re = 235 N/mm?) de diamétre 5 mm
de longueur Ly= 20m supporte qui a tendance a l'allonger de 1500N.
1- Quel est le ccefficient de sécurité appliqué a ce cable?
Re F Re Re .d%.Re
o<Reooc o bR g SR I mER 2pts
s S s F 4.F
3,14 .5%.235
2- a-Ecrire la loi de HOOKE 0 =E.¢
b- Déduire I'allongement du cable sous l'actionde F ? (E = 2.105 N/mm?2) 0.5pt
F.L F.L
Ona: O'=E.€:>O'=E.&©E=E.&©AL= o AL=——
L S L S.E (d%)).E
4 2
pts
3
AL = 4F.L, L AL= 4.1500.20.105 _ 7 64mm
7.d%.E 3,14.(5)2.2.10
www.web-techno.com/devoirs PAGE 6/6
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LYCEE SECONDAIRE Classe : 2°™ A. Sc.

AVENUE ALI BELHOUANE DEVOIR DE SYNTHESE N° 2
NABEUL

Durée : 2 Heures

Coef. : 2

Matiére : Technologie Aucun document n’est autorisé Date : Mars - 2008

Soit le mécanisme suivant : SPOSITIF DE BREDA@E

1.Mise en situation:
Ce dispositif est utilisé sur une perceuse,il assure le
bridage (serrage ) de la picce afin de la percer.

2. Présentation du dispositif de bridage :
Le mécanisme a étudier est constitué essentiellement
d’un vérin hydraulique double-effet.

4 a8

y 4

; DISPOSITIF DE BRIDAG.
Fig. 2 m A »
Vérirﬂlb/eaeffet

Foret

Piece a percer

Table ’*'r!
(Ol |

[
|
J

3. Principe de fonctionnement: (Voir dessin d’ensemble page DT 2/2 )
La tige du vérin (89lors de sa sortie ,fait actionner la pince (11 ),cette dernicre articulée autour
de I’axe (9) agit'directement sur la picce a percer,ce qui permet son serrage.

Travail demanadé': On demande de répondre directement aux questions posées sur le dossier pédagogique .
1% partiet DEFINITION GRAPHIQUE D'UN PRODUIT ( sur 15 pts)
A - Lecture d’un dessin d’ensemble ( page 1/4).
B - Dessin de définition  ( page 2/4 ).
C - Cotation fonctionnelle ( page 3/4 et page 4/4).
2°™ partie: COMPORTEMENT DES MATERIAUX ( sur 5 pts )

Dossier Technique DEVOIR DE SYNTHESE N° 2 DT 1/2
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- Détermination des caractéristiques mécaniques du piston ( 6 ) ( page 4/4 ).

Nez gauche Alliage d'aluminium l Ecrou HM, M4
Piston de vérin Acier Tirant
Rondelle plate Acier Cylindre

Ecrou Acier Pince

Joint forique Caoutchouc Circlips

Nez droite Alliage daluminium Axe

Corps Fonte grise Tige de piston

L L m 1

| Classe :2"" A.SC. ‘

Dwlee ars 2005 |
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NOM : Prénom : N°: Classe : 2¢ Sc

1% partie: DEFINITION GRAPHIQUE D'UN PRODUIT ( sur 15 pts)
A - Lecture d'un dessin d'ensemble( sur 4 pts ):

/oo

D’apres le dessin d’ensemble donné sur la page 2/2 du dossier technique, répondre aux questions suivantes :

1. Déterminer le nombre total de pieces qui constituent ce dispositif ?

........................................................................................................................................................................ \

-
2. Cocher la case correspondante. |

Le dessin d’ensemble du dispositif par rapport a la réalité est :
2 a Déchelle réduite. /7 a I’échelle agrandie. 2 a échelle téelle.
3. Identifier la liaison entre la tige (8 ) et le piston (6+5+4 ). U

8. Relever sur le dessin d’ensemble,la’ course maximale réalisée par le piston ( 6 ).
( Le déplacement réel en'nm )

Lacourse = ..............

B - Dessin"de définition ( sur 6 pts ):
On désire compléter le dessin de définition de la piece « Corps (1) » .
Travail\demandé :
Apres avoir identifié sur le dessin d’ensemble page (DT 2/2)
du dossier technique le corps ( 1) dans les quatre vues données on demande de :

- Compléter sur la page 2/4 , et a I’échelle 1:2 , le dessin du corps (1) par sa :
e Vue de face coupe A-A .
e Vue de gauche coupe B-B.
e Vue de dessus .

Dossier Pédagogique DEVOIR DE SYNTHESE N° 2 Page /4
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|M Nb.| Désignation | Matiere | observation | \
|| YCEE SEC. AVENUE ALI BELHOUANE NABEUL | ‘

]
DISPOSITIF DE BRIDAGE
Dates vars 2008 | \

Dossier Pédagogique DEVOIR DE SYNTHESE N° 2 Page /

F >~

http://b-mehdi.jimdo.com



NOM : Prénom : N°: Classe :

C - Cotation fonctionnelle (sur 5 pts)
On donne sur le dessin ci-contre ,

les deux conditions Q et b . b (b b b

T

1.Tracer la chaine de cotes relative

a la condition a. 1
AS
Fig .3

2.Ecrire les équations donnant :

A, AVaxi > Amini, Dy Dmaxi €6 Dmini - —

q \/
a= b=
A Maxi = b Maxi —

A mini — b mini — A S

3. Calculer b1y ? Sachanf'que bestunjeu telque: 0,1 <b <09

0
+0.2

+0,2 0
- On donne b9 =37 ; b]() =1 —9.05 , = bl()’: ] —©-9° bsz 17° ;

b 11 Maxi= /
_ 1
b 11 Maxi —

4. Sur le dessin de définition des pieces séparées données sur la page 4/4 , reporter toutes les
cotes fonctionnelles obtenues dans les deux conditions .

Dossier Pédagogique DEVOIR DE SYNTHESE N° 2 Page /4
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NHY

=
-

2°™ partie: Comportement des matériaux(sur 5 pts)

|
Au cours de I’opération de bridage ,I’huile exerce une ‘—ﬁ\

pression sur le piston (6) ,ce qui entraine une force — - — NE,

de poussée ||F|| = 24 KN. - On demande de : ==/ |

1. Compléter le tableau suivant : -
Sollicitation | - y Déformation

Tige (8)

1
Piston (6 ) o —

2. Déterminer la section minimale du wl ortant cette force de poussée .
On donne Re =180 N/ mm? ; ke coefficient de sécurité s =6 .

3. Le piston (8) est dé,section creuse (Voir figure ci-contre) .
- Sachant que la seGtion S= 1200mm? et D = 40 mm ,déterminer le diametre d. f

-

ad

ZA oD

/15

4. Déterminer la déformation Al pour un diametre d=10 mm et une longueur lo = 120 mm.

Ondonne: E=2x 10> N/ mm?.

/i

/s

s I'E
IIffﬁﬁﬁﬁffﬁﬁfﬁﬁﬁﬁf.fﬁﬁfﬁﬁﬁﬁffﬁﬁfﬁﬁﬁﬁffﬁﬁfIIIIfﬁﬁffIIIIffﬁﬁfIIIIffIﬁfIIIIffIﬁfIIIIffIﬁfIIIIfﬁﬁffIIIIffﬁﬁfﬁI.'.'.'.'.".'.'.".'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.' A% -

5. Déduire I’allongement pour cent. °

Dossier Pédagogique DEVOIR DE SYNTHESE N° 2 P
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S DEVOIR DE SYNTHESE N°02

PPEHUITI L Proposé Par Le Prof M®Toumi lmen
Classe:28c2 N°:... Doc: 1/ 5 Note: . . ./20

Lycée secondaire de KORBA
2007/2008

Labo de Technologie

facilement par enlavement de la bride ( voir la vue de dessus du dessin d'ensemble ).

Systeme Technique
«BRIDE AMOVIBLE»

1- Fonction du systéme :

La bride amovible représentée par son dessin d'ensemble permet de serrer une pigce qui se met en place

2- Description du fonctionnement :

La piece est posée sur vé inférieur ; on met en place |a bride et en agissant sur le levier de maneuvre ; la vis
de maneuvre avance permettant au vé supérieur d'immobiliser |a pigce.

A-A

. 4£j=w iiiiiiiii .

QN

7

|

I

Sens de rotation de (4)
en vue de I'enlever

2007-2008 Bride Amovible

M® Toumi Imen




Nom:. ..., Prénom:..........oo Classe:28¢2 N°:... | Doc:2/5

b || Goupille
J [ | Rondelle d'appui Il || Semelle
4 [ | Bride 0 2 | VisCHe
3 2 | Montant Chromé q || Veinférieur
2 || Vis de man®uvre Trempé 8 || Piece
| [ | Levier de man®uvre Trempé li [ | Ve supérieur
Rep | Nb Designation Observation | Rep | Nb Désignation Observation
Labo Mécanique «Lycée KORBA » 2" Sc2 (Toumi Imen)
BRIDE AMOVIBLE fehellet2 | — ](0)

TRAVAIL DEMANDE :
|- DEFINITION GRAPHIQUE D’UN PRODUIT : « 4,5 POINTS »

- Tracer la chaine des cotes minimale qui g
installe la condition Ja : B

Z- Ecrire les équations donnant : |

+[1a
3- Calculer by sachant que:  Jb = 1" bg=5""

IJZ Maxi =

Cotes CN Es = Chiaxi Cunini IT
e 00 | | | [ 88 | .
8= 3 AU IO EUUOUO 03 32 | e |
a= 20 | e | [ 00| 0.25

2007-2008 Bride Amovible M® Toumi Imen
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- RESISTANCE DES MATERIAUX : « 7,5 POINTS »
« L'gtude de |a résistance des matériaux sera réalisée aprés serrage de |a pigces »

1- éTLIDE DE LA VIS DE MANOEUVRE (2) : 4 5 Points

La vis de manoeuvre (2) est supposée de section droite circulaire, fabriquée en acier dont la résistance

glastique « Re=120 N/mm’», d'un coefficient de sécurité adopté « s =3 » , de longueur initiale « Ly=I120 mm » et de

module d'élasticité longitudinal « E=2 10° N/mm” » ; L'action de serrage de la piece ||E;2|| = 500N

a- Placer les actions appliquées a la vis de maneuvre (2) sur le dessin ci-contre;  ——~

Z

b- latigeest sollicitee ala. ...

c- Galculer le diametre minimal « dm » de la vis de manoeuvre (2) pour qu'elle puisse supporter les

................................................................................................... A=
2- ETUDE DU MONTANT (3) :

Notre étude portera sur le montant (3) en acier supposé une poutre, constituée d'une section
droite () circulaire « S = 100mm’ », de résistance a la limite élastique « Re = 10GN/mm’ » . [F? c
d'un coefficient de sécurité adopté « s = 3 » Sachant que L = 3 |

pé < awe [[Fosll - 250 3.4

a- Placer les actions appliquées au Montant (3) sur le dessin ci-contre: ==——=>
b- Le montant (3) estsollicité & la. ... :

c- Vérifier que le montant (3) résiste en toute sécurité & |a sollicitation appliquée:

.....................................................................................................

2007-2008 Bride Amovible M® Toumi Imen
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llI- FONCTIONS LOGIQUES UNIVERSELLES : « 8 POINTS »

Un se propose d'automatiser le mécanisme (Bride amovible) pour cela on utilise |a technologie électrigue ou
électronique.

moteur électrique b

L]

On remplace |a tige de maneuvre par un moteur électrique, sa mise en marche se fait a |'aide d'un bouton
pOUSSOIr « m ».
La fin de |'opération et le retour a |'état initial sont détectés respectivement par deux capteurs « a » et « b ».

On donne ci-dessous |e logigramme décrivant |e fonctionnement du moteur.

,
- Donner 'équation M : M = :

...........................

2007-2008 Bride Amovible M® Toumi Imen
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2-Transformer I'équation M en logigramme, en utilisant des opérateurs logiques NI (3) & deux entrées :

e 0 b

>1P
................................................. >1 O M
>]1 o0—
>1 P
3- Simplifier I'tquation de M trouvée dans la question N°f et déduire que M= b+a . m
oo
4- Donner le schéma & contacts de M :
+
O,

9- Transformer |'équation M en logigramme, en utilisant des opérateurs logiques NAND ( | ) & deux entrées :

M=

.....................................................

2007-2008 Bride Amovible M® Toumi Imen




Lycée IBN RACHIK kairouan
2™ trimestre.
2009 -2010

Xk kkkkk

Prof : H. AOUISSAOUL.

Niveau : 2™ Année
Science.
Coefficient : 2
Durée: 2 H

DEVOIR DE SYNTHESE N°2 Matiére : Technologie.

Netehichic iy /20

Systeme technique : DISTRIBUTEUR PUBLIC DE BOISSONS.

oistrbutenr
oe boissons

monngies
=1 berreau do

aff  thé @:*:‘
B &,

£ v

. ¥

A

A — Fonctions logigues de base :

Description : Le distributeur comporte 2 réservoirs.
L’un pour le café et I'autre pour le thé. L’écoulement
des boissons est réalisé par 2 électrovannes EV1
et Ev2 commandées respectivement par 2 boutons
poussoirs S2 et S3. Pour avoir du boisson, il faut
introduire 2 cents millimes qui seront détectés par
le capteur S1.

Fonctionnement :

- pour avoir du thé ou du café, il faut que S1 = 1.
-EV1=1,siS2=1.

-EV2=1,siS3=1.

- impossible d’obtenir du thé et du café simultanément.

1- Compléter la table de vérité suivante pour traduire le fonctionnement du distributeur

ublic de boissons :

Sil S2 S3 EV1 EV2
0 0 0
0 0 i
0 1 0
! 0 0
1L 0 i
1 1 0
1 1 i
2- Ecrire les équations logiques des sorties EV1 et EV2 : i
BN = e i ol S\l el A S A S A

3- Compléter le schéma a contact de la sortie EV1 :

}7

4- Compléter le logigramme avec des cellules de base a deux entrées pour EV1 et EV2 :

Sl 2 §3

IlEVl \ 115

EV1
>

Iy 95
EV2

i
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B- Fonctions logigues universelles : (sans simplifier)
On veut visualiser les sorties EV1 et EV2 en utilisant 2 diodes LED : D1=(S1.S2). S3
D2= (S1.S3).S2 et des circuits intégrés (TTL : SN 7400 ; CMOS : UE 4001).

1- Compléter le schéma suivant du montage de Dlen utilisant les portes logiques NAND :
+5v

S1\ S2 ssw
2
Dl L2
R4
Sl
Ov
2- Compléter le schéma suivant du montage de D2 en utilisant les portes logiques NOR :
A
S1IES21 53
a3 u]-—{nHm]—{(J Hz= 13 “H“H“'HgHE
L7 ' o2y
4001 R4 .12
21 >1
Nl e El e i e El e L e 5 {7
R1 Ril] R3
Ov [l] [l]
On donne le dessin d’ensemble suivant a I'échelle :2/1 du bouton poussoir S2 :
sT{ BT
.»
a
= V4
H N I e Chaine :
;k:_-’ o - fl'..-"'/ — ,I-'I',.-"/ r //‘:
Lﬂ}_ﬁ L i AT i
GO ASENSNNIENNN | ¥ i Vis HC
AR 13 fig T Vis CS
QNI NERSEN NN AR { A W Vis FBS
e R I s e B g Ressort
1= : : 'x\ Y g Borne
Yooy ral Bt Rondelle
Voo 6 | 1 Cylindre
f 3 3
== = 5 1 Poussoir
4l[E Ecrou H
3 1 Ecrou H
/ 2 1 Douille
P — X 5 Corps
Rp | Nb | Désignations
A -E5-— I A | - }
-T_ / T coloriage i
T N
N O N R R R Rrenomishn s i N e Classe : 2 Sc ...
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C- Cotations fonctionnelles : e

1- Tracer la chaine de cote minimale de la condition a = 5 sur le dessin d’ensemble.

2- Donner les expressions de :

3- En déduire les expressions de :

a]_mini =i s el 2l sl sall Sl sl 2l Sl ol St sl sl S ol el sl sl S

5- En déduire la cote :

D- Dessin de définition :

1- Colorier en trois vues au crayon sur le dessin d’ensemble du bouton poussoir le corps 1.
2- Au crayon et au instruments de dessin, compléter le dessin de définition du corps 1

a I'échelle 2/1 par la vue de face en coupe AA, la vue de gauche et la vue de dessus.

3- Inscrire la cote a; sur le dessin de définition du corps 1.

02

= 125

53
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E- Traction :

La section rabattue (s) du barreau est un rectangle dont sa longueur est le triple

1- Déterminer la valeur de la force résistante F, en (N) lorsque le barreau est en équilibre :
A EXpression-Vectorell e s A A, A A A A S

b=lExpressions-analyiiquesi: ol el alal sl e e e e e e e e

on isole le barreau de traction et on indique les actions extérieures :

+
—

S =i

)

F. : action de traction pour déplacer le distributeur de boisson.

F, : action résistante opposée a I'action de traction.

—
lIFdl =75 daN

de sa largeur qui est égale a 5 mm.

2- Déterminer la valeur de la section (s) du barreau de traction :

d="Applicationanalyileie it S e e e e e e R R e

B AP P RCAt O A e LI e e e e e e e L

3- Déterminer la valeur de la contrainte normale o :

a-Applicationanalyigue s

e elo] oWl oT g ra el nn (=] 0 [V TRl et e e e e e U e

4- La courbe de I'essai de traction du barreau est définie avec la relation

F =k , AL. Avec (k=1000).

a- Compléter le tableau suivant :

b- Tracer la courbe de F = f(AL).

45

F(N)
F 0 100 150 200
(N)
AL
(mm)
0 >
Echelle : 2cm pour 0,1mm et 1cm pour 100N. AL(mm)
N O e i s i e BRE RO S e s b NS e Classe:2 Sc...
-4-
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Lycée Cité elons 1 rounhia

[TEI‘:HNIOI.OGIEJ | pate: Hars 2070
Durée: 2h

FROF: H3NNACHT BASSEM

(LASSE: zémeSciences DEVOIR DE SENTHESE N2

NOTE EEEEEEEEAEEEEEEEE Jz .

Systeme technique : bride articulée

Présentation :

La bride articulée (dispositif de serage) permet la fixation de la piece a usiner . Le dispositif est maintenu fixe sur la
table de I’unité de production par trois vis non représentées.

Le serrage de la piece a usiner est obtenu par 1’alimentation de I’huile sous pression par I’orifice A du vérin qui
permet la translation du piston (5) assurant le pivotement du levier (11) autour de I’axe (15).

1
13 12 A 16
2
18
1
@ 5
|
| [ 1 |
L]
B
—» 3 4
ra
0
P it 7
JE— 1
\Q__- ’
@ ©@TQ
| o
g =]
| 10
L : .
| :‘_, Orifice A
B
7|1 Resszort 14 11 Patin de blocage
6 | 1 |Jointtorigue 21.31x3.6 13 11 Vis d'ablocage
5 |1 Fiston 12 | 4 Ecrou Hm 14 197 1 Douille C45
4 |1 Couvercle 11 |1 Levier EN AB-43000 12 [1 Vis Cheo MExE0
5| 1 Cylindre 0 | 2 Vis Chc M8x45s 17 | 1 Rossort de torsion
2|2 Coussinet collerette BP25 B |1 Joint circulaire 15 |1 Rondelle 16x30x30
111 Corps EN AB-43000 g [1 Raccord 15 [1 Loce d'articulation C45
Fep | b DESIGHNATION MATIERE _JRep|Hb DESIGHATION MATIERE _ [Rep | HNb DESIGNATION MATIERE
Echelle 1:2 om:
- o BRIDE ARTICULEE Date:
)
. T 5 Numeéro:
Lycée cite elons 1 rouhia 00
Systeme Technique Bride articulée Pageild }
e
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Travail demande

I°/ Etude technique :

1-Donner la fonction de l'orifice B (voir le dessin d’ensemble) qui existe sur le cylindre(3) du vérin.

........................................................................................................... < s /X1 pts (
........................................................................................................... C e /1X1 pts C

II°/Cotation fonctionnelle :

b1is
b1 b16 IB, b2o

20

2- Tracer sur le dessin ci-dessus la chaine minimale de cotes qui installe la condition <<JA>>.

< v [1X1 pts C
Systeme Technique Bride articulée
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2- Ecrire les équations donnant : C coeer /3X1 pts C

3- Ecrire les équations donnant : < e [3XL pts C

I1I°/Etude statique : D15z,

—
Au cours du serrage, la force de pression d’huile Fuuile exercée sur le piston(5)

est:|| Fruie ||= 5241N

Sachant que I'action du ressort (7) est négligée.
C ... /10X0, 25 pts (
1-Faire le bilan des actions extérieures appliquées sur le piston (5)

et représenter les sur la figure ci-contre.

Force Point Direction Sens Module !

d’application #

— b F Huile
F Huile

Fillis:
iy

Systéeme Technique Bride articuléee
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4-Calculer le diamétre (d) de la tige du piston pour qu’elle résiste a cette sollicitation.

On donne Re=180 N/mm? (résistance élastique) et s=3(coefficient de sécurité). ( e [1X1, 75 pts (

.......................................................................................... |Chnix d= . |

5-Calculer sous I'effet de cette charge la variation de la longueur de la tige (AL)

Sachant que la longueur initiale de la tige du piston Lg=35mm. < e AL, 715 91 (

On donne E=2.10°N/mm? (module d’Young)




TECHNOLOGIE

L.R.T Métlaoui DEVOIR DE SYNTHESE N°3  AS.:2006/2007

Durée :2 H www.web-techno.com/devoirs Prof : Soudani Sami

Mise en situation:
Le rétroprojecteur est un appareil électrique équipé d'un mécanisme
de réflexion (une loupe et un miroir), permet de projeter et agrandir
sur un écran blanc, des informations portées sur transparent.

On donne : Dans le circuit ci-dessus en désigne par :
- S1:Bouton Marche/Arrét

S2 : Capteur de position du miroir

S3 : Bouton de commande du ventilateur.

R : Lampe rouge.

S: Lampe du rétroprojecteur (la sortie).

Fonctionnement :

La lampe S du rétroprojecteur s'allume pour les deux cas suivants|:

U Le bouton S1 actionné ET le ventilateur en marche. (S3=1)
ou

U Le miroir est ouvert. (S,=0)

. ) ) Miroir
Systeme :_Retroprojecteur =<5
S2 _m_“'

Bareme
A — FONCTIONS LOGIQUES UNIVERSELLES 0 0 o |1
1°) a- Ecrire I'équation de la sortie S. 0 0 1 1 point
S o 0 1 0
b- Remplir la table de vérité correspondante a la sortie S. 0 1 1 0.5 pt
b- Tracer le chronogramme de S : 1 0 0
1 0 1
S3
wie o 0 1 1 0 0.5 pt
L 1 1 1
! 0.5 pt
S2 4 i N
: " d- Tracer le schéma a contact de S.
14 ®
» t
S 'y + S -
: : Lt le schéma a contact
2°) a Ecrire I'expression on NAND de la sortie :|S = S1.S3 +S2].
" b- Tracer le logigramme de S en utilisant c- Tracer le logigramme de S en utilisant
les opérateurs logigues de bases. uniguement des opérateurs NANDs
Sl Sz S3 Sl SZ S3
_Do_ 0.5 pt
DO_ 0.5 pt
Devoir de synthése N°3 Extrait du livre « le plus en technologie » Page 1

http://b-mehdi.jimdo.com



http://www.web-techno.com/devoirs

NOM & .o e Prénom : ........coiiiiiiiiinien, 2°ASc...... N° du registre : .....

d- Compléter le schéma de réalisation électroniqgue de cette fonction.

+3V (1 logique) 1.5 pts
S
§1| S2| s3 ,
-—
R||R||R

ov (0 logique)

3°) On donne le logigramme de la lampe R suivant :

S5; 5:5;
21 o— 2] p———— - R
| il lz1tp—1]z1p
HE
[ ] =1
a- Cercler en Bleu la fonction « ET » et en Vert la fonction « OU » dans ce logigramme. 0.5 pt
b- Déterminer alors lFEQUALiON A& R. ... e e e et e e 1 pt
c- Déduire alors la relation entre S et R, : ..o,
- 0.5 pt
c- Donner alors en fonction de S1,S2 _et S3_I'expression simplifier en NOR de R.
1.5 pts

B — FONCTION MEMOIRE
On donne le schéma électrique correspondant au fonctionnement du moteur électrique M du ventilateur.

12v — 220V

On donne : Dans le circuit ci-contre en désigne par :

a “ZI : M : Le moteur du ventilateur.
a : Bouton poussoir fermé au repos.
- m : Bouton poussoir ouvert au repos
m E'\ KMZ\' o e '\ KM . KM : Relais électromagnétique.

KM1 et KM2 : Interrupteurs internes dans le
relais, (commandés magnétiquement par KM).

m a M
0 0
1 0
, . 0 0
1- Compléter le tableau correspond au fonctionnement (1.5 Points)
du moteur M du ventilateur ci-contre : 0 1
2- a- Donner le nom de la fonction trouvée : -
(1Point) 0 0
b- Déterminer I'équation logigue de KM : [KM = ... .................... (5 PoimD
Devoir de synthése N°3 Extrait du livre « le plus en technologie » Page 2
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N° du registre : .....

C — FONCTIONS ELECTRONIQUES
On veut ajouter a notre systeme une lampe témoin H dont le circuit électronique est le suivant :

Rcz [|]
H
Rc1 [] o
Rg3
— [+ V1 1+
S1 Re1 BC132 12v 7
= — K Vs & H T
BD136
S, Rg>
55 — V3
TRAVAIL DEMANDER : W BD136
I- Etude de V1
1°) indiquer sur V;
a- le nom de chaque électrode (C, B et E).
b- les sens des différents courants.
c- son type (NPN ou PNP).
11- Etude de V2
A partir de la fiche technique suivante, relever pour le transistor V, :
afe T Boiti B h B
Reference | Type | Boitier rochage | Vcemax(V) IcMa,(m A) Pcmaxmw) i M
AC125 PNP TO1 LO2 32 0.1 0.5 50
2N2222 NPN TO18 LO1 60 0.8 0.5 100
BD135 NPN | TO126 L31 45 1 12 40 | 250
2N3055 NPN TO3 LOS 60 15 115 20 70
2N2219 NPN TOS LO4 60 0.8 0.8 100
BD136 PNP | TO126 L31 45 1 12 40 | 250
BC132 NPN | TO126 L17 30 0.2 0.2 60
a- la puissance maximale dissipée par le transistor Pcmax = cvvvoevvvivnnnnn.
b- Le courant du collecteur lcmax= vieooererreeernnennnns
c- la tension supportée entre I’émetteur et le collecteur Ve max = vvvvverenvennnnn.
d- Le type du boitier : .............
111- Analyse du schéma :
a- Remplir le tableau suivant : (En utilisant les termes suivants : blogué-saturé-0-1)
S, | S, Etat de V, Etat de V3 Ho Etat de V; H
0 0
0 1 Bloqué 1
1 0
1 1
b- Déterminer I’équation logique de Hy en fonction de S; et S, puis déduire son nom.
Ho = Nom de la fonction Ho: ...
c- Déterminer I'équation logiqgue de H en fonction de S1 et S2 puis déduire son nom.
o Nom de la fonction H . . ... ...
Devoir de synthése N°3 Extrait du livre « le plus en technologie » Page 3

http://b-mehdi.jimdo.com

0.5 pt
0.5 pt
0.5 pt

0.5 pt
0.5 pt
0.5 pt
0.5 pt

2 pts

0.5 pt

0.5 pt




CORRECTION DU DEVOIR DE SYNTHESE N°3

A — FONCTIONS LOGIQUES UNIVERSELLES s1|s2|s3ls
o) _o_ - +
1°) -a- S=S1.53+S2 0 0 o | o
b- Table de vérité 0 0 1 1
c- Chronogramme de S :
d- 0 1010
S3a
0 1 1 0
> t 1 0 0 1
S24 1 0 1 1
¢ 1 [ 1]0]0
<14 - 1| 1] 110
, d- Schéma a contact
s ¢ m m
ot D AR g
d s1 s3
2°) a- L’expression on NAND de la sortie S -
= - - — - = + : s
S = S=S153+S2=S1.53S2 = S1.53S2 = (S1S3)|S2 Li 82
‘b- Logigramme dg S en utilisant les c- Logigramme de S en utilisant
opérateurs logigues de bases. uniguement des opérateurs NANDs
S: S, S3
S S5 Sa
d- Compléter le schéma de réalisation électroniqgue de cette fonction.
+5V(1 logigue}
b- L’équation de R. |R = S1.53+S2 c- Relation entre SetR :|R =S
—site web: Www . web-techng.com/devoirs
Page 1 Extrait du livre « le plus en technologie » Correction
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b- Donner alors I’'expression simplifier en NOR de R

R = S1.53+S2 = S1.53S2 = (S1+ 53).52 b R = (S1+53).52= (S1+53)+S2=(S1~ S3)~ S2

B — FONCTION MEMOIRE
1- Table de vérité
du moteur M du ventilateur ci-contre :
2- a- Fonction mémoire a marche prioritaire:
b- L’éguation logique de KM : [KM =m +a KM
C —FONCTIONS ELECTRONIQUES
- Etude de V1

R|lO|Oo|lo|r|O|3
R|O|r|O|O|O|D
RlO|O|R|R|O|Z

http://b-mehdi.jimdo.com

1°)
11- Etude de V2
D’aprés le tableau on a :
" 1 + 4 2
I BD136 PNP | TO126 | L31 45 1 12 | 40 | 250 |}
a- Pcpax = 12mW
b- lC Max — 1mA
Cc- VCE Max — 45V
d- Le type du boitier : TO126
111- Analyse du schéma : b-
a | g, | s Etat de V. Etat de V; H, Etat de V, H Ho =S1.52
Fonction Hy . NAND
0 0 Bloqué Bloqué 1 Saturé 0
0 1 Blogqué Blogqué 1 Saturé 0 C-
1| o0 Bloqué Bloqué 1 Saturé 0 H =S51.52
Fonction H . AND
1 1 Saturé Saturé 0 Bloqué 1
plos _ | Ceckg\qlosie
B Cng Qn_udmyi Qumi -
e
()
]
(@)
=
-
®
Q
2
(@]
=
Nouveau Programme
Cours
Ll i - Cxercices
| SAI.HIEI‘:\:am? Zouhaier — Devairs
'I'!OM-‘IH_ 'Ih (Inspectevr Principal)} oy D-‘.‘!r';?f.'\‘s ﬂ'!
lmmﬁﬂ- - —_— syrthese
—Site web: www . web-techno.com/devoirs
Page 2 Extrait du livre « le plus en technologie » Correction
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Lycée R.T de Métl [ A ire:
ycee e aoul DEVOIR DE SYNTHESE N°3 Année secondaire : 2005/2006

TECHNOLOGIE

Duree:2H Soudani.S

NOM oo Prénom : ..o, N°e ..... Classe :2°ASc

PARTIEl: LES SOLUTIONS CONSTRUCTIVES

Systeme technique: ETAU POUR TUBE

Piéces(1-2-4)seulement

Piéce(3)seulement B -—B
A
C-C l ¢
| \ T{Jl}&{ a celr;tr'_er
et a immoboliser
\ | k //
o \
NN
\ \
§ C RN
- e — I — — — — .. !
p= | -f »} N
[Carré de \ : i /
manoeuvre \. 7/ -] )
LAAAASS A -
H Filetag A
B a droit
(e _,E//_"']—
1 7 9 f 8
9 1 | Poignée Plastique
8 1 | Axe E 295
7 1 | Manivelle E 295
6 1 Vis a téte fraisée fendue M6 Quincaillerie
5] 1 | Bague de guidage E 295
4 1 Mors mobile male E 295
3 1 | Mors mobile femelle E 295
2 1 Vis de manoeuvre E 295
1 1 | Socle E 295
Rp | Nb | Désignation Matiere Observation
Echelle 1:1 ETAU POUR TUBE Page 1
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Mise en situation :

Le dessin d’'ensemble représente un étau pour le centrage et I'immobilisation d’un tube

(différents diamétre).
Fonctionnement :

La vis de manceuvre (2) et filetée ; la rotation de cette vis par lI'intermédiaire de la manivelle
(7) entraine le déplacement en translation des 2 mors mobiles (3) et (4) pour centrer, serrer ou

desserrer le tube.

Le guidage en translation de ces 2 mors est assuré par la rainure en forme té (T) réalisée sur

le socle (1).

TRAVAIL DEMANDER : (3 Points)
1°) Compléter le tableau suivant :
'iiféolution _ | Liaison Analyse constructive
; —_— Donner la nature de la liaison :
| ;
b e | " ,
: Par quelle piece est-elle assurée
2 5/1 6 PP B PIBEB -.ouiiismmasisvmmmsisainsne
A N
S [ . ‘
k Cette liaison est (barrer ce qui est faux)
» Démontable
5 = Non démontable
2 3 Donner la nature de la liaison :
@ Par quelles formes est-elle assurée
\ { 2/3 o SUPIAPIBCE 2 ...cconssivermmsriinesnnoses
l, \ o Surlapiéce3......ccoovviiiiininininns
\\\ Cette liaison est (barrer ce qui est faux)
N = Démontable
= Non démontable
2°) Compléter la représentation graphique de cette solution en mettant
en place la rondelle et la vis de fixation.
( 3 Points)

BN |

}&__/

/

|
|
T
|
|

\Jrondelle

vis de fixation




3°) Compléter le schéma cinématique : (2.5 Points)

. < >/

2 2
<« 7
5
%_ 1 %
9
Fgl (2 Poirts)
4°) Compléter:
a- la piéce ci-dessus (Fig.1) représente la perspective de la piece :...... (Indiquer son repéere).
b- la liaison entre les piéces 1 et 4, est une liaison :.........ccccceeeeeennne (Indiquer son nom).
c- la liaison entre les pieces 5 et 2, est une liaison :...........cccvvveeeen. (Indiquer son nom).
d- la liaison entre les piéces 7 et 2, est une liaison :..........cc..c......... (Indiquer son nom).
PARTIE Il : LES FONCTIONS ELECTRONIQUES

Exercice | : Systeme d'arrosage automatique

1- Mise en situation
Le schéma structurel ci-dessous représente le circuit de commande de la motopompe d '

un systeme d 'arrosage automatique.

Ph N

12V

Nom : 4 T N°e ..... Classe :2°ASc




2- Fonctionnement :

Le systeme d'arrosage fonctionne quand la terre est seche et lorsqu'il fait nuit. Nous utilisons
deux électrodes pour capter I'état de la terre :
- Les deux électrodes sont plantées dans le sol pour détecter la nature de la terre :
1 °" cas : Terre séche, la résistance entre les deux électrodes est trés élevée
(Pas de courant électrique entre les deux< v électrodes).
2°Me cas : Terre humide, la résistance entre les deux électrodes est trés faible
( ILy-a courant électrique entre les deux électrodes ).
- Une photo-résistance pour détecter I'état jour ou nuit :
* Pendant le_jour : la photo-résistance est éclairée, elle se comporte comme une
résistance de trés faible valeur.
* Pendant la_nuit : la photo-résistance n'est plus éclairée, elle se comporte comme

une résistance de trés grande valeur. (2 Points)

3°) Analyser le fonctionnement du transistor V1 et remplir le tableau suivant :

; IB Etat de Etat de
Etat delaterre |Etat Jour ounuit | S1 | S2 | (=0ou | transistor | transistor | Et@tde | Etatde
10) V1 V2
Humide Jour
Humide Nuit
Seche Jour
Seche Nuit

4°) Transformer le logigramme de H par un schéma électronique, en employant

des transistors matérialisant gue des fonctions logiques NAND et NON.

(1 Point)
i, ....................... n \_/c_c ______________ ,l
I I
i i
S1 ! I
— - :
| [ H
e s —
I |
i i
i i
s2 i
I l
i i
[ [
! | i
i i
! i
NOM & oo Prénom : ..o, Ne ..... Classe :2°ASc




Exercice Il : On donne le circuit électronique suivant :

RC2 i
Re I SHo
RBB -
2L Red i \E{[1)132 12v
575 = K V2 D H —
BD136
S2 RBZ
o= b V3
TRAVAIL DEMANDER : '\] BD136

|- Etude de V1

(1.5 Point)

1°) indiquer sur Vy
a- le nom de chaque électrode (C, B et E).
b- les sens des différents courants.
c- son type (NPN ou PNP).
I1- Etude de V2

A partir de la fiche technique suivante, relever pour le transistor V5 :
Référence

BD135 NPN TQ.1?§ T Lat 45 7 %% 12 | 40 | 250

- 2N3055 | NPN T03 | Los CHEN ES T e T
2N2219 NPN | TOS L4 | 60 0,8 0,8 100
BD136 PNP | TO126 L31 45 1 12 40 250
BC132 NPN | TO106 L17 30 02 02 60

a- la puissance maximale dissipée par le transistor Pc max = «coeevevevevennee. (2 Points)

b- Le courant du collecteur lcmax = «eeeevevvrvnnnniiennnnn.
c- la tension supportée entre I'émetteur et le collecteur Vce max = «oovvveeeeivnnenn.
d- Le type du boitier : .............
111- Analyse du schéma :
a- Remplir le tableau suivant : (En utilisant les termes suivants: blogué-saturé-0-1)

S, S1 Etat de Vo Etat de V3 Ho Etat de V1 H -
(2 Points)
0] 0
0 1 bloqué 1
1 0]
111 (1 Point)

b- Déterminer I'équation logique de Ho en fonction de S; et S, puis déduire son nom.
Ho = Nom de la fonctionHo: ...

c- Déterminer I'équation logique de H en fonction de S1 et S2 puis déduire son nom.

H = o) Nom de la fonction H.




TABLAEAU DES LIAISONS

Désignation Mouvements relatifs Symboles
T (0 s1
Encastrement R 0 ‘:
s2
s1
¥ O : _L A
Pivot R 1 ol iR
s
U ,—Ii;— [a%l
Glissiére R 0 s2
T A s1 é
s2 ré—
- R 1
hélicoidale
Conjuguées
s1
T 1 P é
. i s2r
Pivot glissant P 1 [ —
T 2 =
Pon’ctuellle R 3
S2
s1
Linéaire T 2
rectiligne R 2 s2
S2
Rotule R 3 31}\/
NOM oo Prénom : ..., N° ..... Classe :2°ASc
httn//b-
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TECHNOLOGIE

L.R.T Métlaoui DEVOIR DE SYNTHESE N°3  AS.:2006/2007

Durée :2 H www.web-techno.com/devoirs Prof : Soudani Sami

Mise en situation:
Le rétroprojecteur est un appareil électrique équipé d'un mécanisme
de réflexion (une loupe et un miroir), permet de projeter et agrandir
sur un écran blanc, des informations portées sur transparent.

On donne : Dans le circuit ci-dessus en désigne par :
- S1:Bouton Marche/Arrét

S2 : Capteur de position du miroir

S3 : Bouton de commande du ventilateur.

R : Lampe rouge.

S: Lampe du rétroprojecteur (la sortie).

Fonctionnement :

La lampe S du rétroprojecteur s'allume pour les deux cas suivants|:

U Le bouton S1 actionné ET le ventilateur en marche. (S3=1)
ou

U Le miroir est ouvert. (S,=0)

. ) ) Miroir
Systeme :_Retroprojecteur =<5
S2 _m_“'

Bareme
A — FONCTIONS LOGIQUES UNIVERSELLES 0 0 o |1
1°) a- Ecrire I'équation de la sortie S. 0 0 1 1 point
S o 0 1 0
b- Remplir la table de vérité correspondante a la sortie S. 0 1 1 0.5 pt
b- Tracer le chronogramme de S : 1 0 0
1 0 1
S3
wie o 0 1 1 0 0.5 pt
L 1 1 1
! 0.5 pt
S2 4 i N
: " d- Tracer le schéma a contact de S.
14 ®
» t
S 'y + S -
: : Lt le schéma a contact
2°) a Ecrire I'expression on NAND de la sortie :|S = S1.S3 +S2].
" b- Tracer le logigramme de S en utilisant c- Tracer le logigramme de S en utilisant
les opérateurs logigues de bases. uniguement des opérateurs NANDs
Sl Sz S3 Sl SZ S3
_Do_ 0.5 pt
DO_ 0.5 pt
Devoir de synthése N°3 Extrait du livre « le plus en technologie » Page 1
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NOM & .o e Prénom : ........coiiiiiiiiinien, 2°ASc...... N° du registre : .....

d- Compléter le schéma de réalisation électroniqgue de cette fonction.

+3V (1 logique) 1.5 pts
S
§1| S2| s3 ,
-—
R||R||R

ov (0 logique)

3°) On donne le logigramme de la lampe R suivant :

S5; 5:5;
21 o— 2] p———— - R
| il lz1tp—1]z1p
HE
[ ] =1
a- Cercler en Bleu la fonction « ET » et en Vert la fonction « OU » dans ce logigramme. 0.5 pt
b- Déterminer alors lFEQUALiON A& R. ... e e e et e e 1 pt
c- Déduire alors la relation entre S et R, : ..o,
- 0.5 pt
c- Donner alors en fonction de S1,S2 _et S3_I'expression simplifier en NOR de R.
1.5 pts

B — FONCTION MEMOIRE
On donne le schéma électrique correspondant au fonctionnement du moteur électrique M du ventilateur.

12v — 220V

On donne : Dans le circuit ci-contre en désigne par :

a “ZI : M : Le moteur du ventilateur.
a : Bouton poussoir fermé au repos.
- m : Bouton poussoir ouvert au repos
m E'\ KMZ\' o e '\ KM . KM : Relais électromagnétique.

KM1 et KM2 : Interrupteurs internes dans le
relais, (commandés magnétiquement par KM).

m a M
0 0
1 0
, . 0 0
1- Compléter le tableau correspond au fonctionnement (1.5 Points)
du moteur M du ventilateur ci-contre : 0 1
2- a- Donner le nom de la fonction trouvée : -
(1Point) 0 0
b- Déterminer I'équation logigue de KM : [KM = ... .................... (5 PoimD
Devoir de synthése N°3 Extrait du livre « le plus en technologie » Page 2
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Prénom : ...,

N° du registre : .....

C — FONCTIONS ELECTRONIQUES
On veut ajouter a notre systeme une lampe témoin H dont le circuit électronique est le suivant :

Rcz [|]
H
Rc1 [] o
Rg3
— [+ V1 1+
S1 Re1 BC132 12v 7
= — K Vs & H T
BD136
S, Rg>
55 — V3
TRAVAIL DEMANDER : W BD136
I- Etude de V1
1°) indiquer sur V;
a- le nom de chaque électrode (C, B et E).
b- les sens des différents courants.
c- son type (NPN ou PNP).
11- Etude de V2
A partir de la fiche technique suivante, relever pour le transistor V, :
afe T Boiti B h B
Reference | Type | Boitier rochage | Vcemax(V) IcMa,(m A) Pcmaxmw) i M
AC125 PNP TO1 LO2 32 0.1 0.5 50
2N2222 NPN TO18 LO1 60 0.8 0.5 100
BD135 NPN | TO126 L31 45 1 12 40 | 250
2N3055 NPN TO3 LOS 60 15 115 20 70
2N2219 NPN TOS LO4 60 0.8 0.8 100
BD136 PNP | TO126 L31 45 1 12 40 | 250
BC132 NPN | TO126 L17 30 0.2 0.2 60
a- la puissance maximale dissipée par le transistor Pcmax = cvvvoevvvivnnnnn.
b- Le courant du collecteur lcmax= vieooererreeernnennnns
c- la tension supportée entre I’émetteur et le collecteur Ve max = vvvvverenvennnnn.
d- Le type du boitier : .............
111- Analyse du schéma :
a- Remplir le tableau suivant : (En utilisant les termes suivants : blogué-saturé-0-1)
S, | S, Etat de V, Etat de V3 Ho Etat de V; H
0 0
0 1 Bloqué 1
1 0
1 1
b- Déterminer I’équation logique de Hy en fonction de S; et S, puis déduire son nom.
Ho = Nom de la fonction Ho: ...
c- Déterminer I'équation logiqgue de H en fonction de S1 et S2 puis déduire son nom.
o Nom de la fonction H . . ... ...
Devoir de synthése N°3 Extrait du livre « le plus en technologie » Page 3
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NOM e, DEVOIR DE SYNTHESE N°3 Lycée KORBA
Prénom:................. D\t::ée 2 Heures Technologie
NP, Classe:Z Sc.. 2" Sciences 2006/2007

A- DOSQIER TECHNIQUE: Note ../ QO,J

Al- PRESENTA [ON DU SYSTEME PROPOSE « POSTE AUTOMATIOUE DE POINGONNAGE »:

le schéma de principe ci-dessous représente un poste automatique de poingonnage (découpage) qui permet de poingonner des

formes géomeétriques différentes a partir d'une tdle.
Les pigces poingonnée seront utilisées pour |a décoration des portes et fenétres métalliques (en fer forge).

Le poingon estinterchangeable selon la forme de la pigce poingonnée voulue.

—

Dispositif de *LB Dispositif de

ﬁ Poingonnage | | | Blocage
Levier @

S () .
M Riellette ‘ Pupitre
2| Support I ; JRaift
T 14 : =
/ Axe .
Paingon Serrage -
R e o

AZ-CONSTITUTION:
Ce systeme est constitué principalement: - d'un automate programmable (n'est pas représents) ;
- d'un dispositif d'entrainement de la tole ;
- d'un dispositif de blocage de la tole ;
- d'un dispasitif de poingonnage de la tale.

A3-DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT:

Initialement, la tdle est placée manuellement entre les deux tambours cylindriques Ty et To.

- |'appui par impulsion sur [e bouton de départ du cycle m déclenche le cycle suivant:
- |e déplacement de |a tile, jusqu'au capteur S, par les tambours Ty et Ty (T; est entraing par le moto réducteur avec un

moteur électrique M, commandé par e contacteur électrique KM).
- |e blocage de |a tole par le mors de serrage maneuvreé par e vérin B.
- e poingonnage de |a tfle par |e poingon maneuvré par e vérin 3 double effet A.

- |e recul du mors de serrage 2 sa position initiale permettant de débloguer la téle marque la fin du cycle de poingonnage.

Devoir de Synthese N°3 Page |/ &5 POSTE AUTOMATIQUE DE POINGONNAGE
MIMFS Edition 2007



Nom:.. oo Prénom:................. . Classe:25.. N%:. ..

B- DOSSIER REPONSE:

B1- LES FONCTIONS UNIVERSELLES :
Le cycle ne peut commencer que sile mors de serrage est en position haute (capteur ¢ actionné), le levier est en
position haute (capteur a actionné) et le bouton de mise en marche m actionné.

Soit 'equation de fonctionnement: S = m.a.c e

| - Représenter le schéma électrique & contacts
correspondanta S : 5s5)

2- Etablir le logigramme de S avec des opérateurs mee
logiques de base & deux entrées : 755)
%S
3- a) Transformer 'équation de S avec des NAND a
deux entrées. (ss)
mdac

S
b) Etablir e logigramme correspondant : —
(175 pts)

+\cc

c) Compléter le schéma électronique

(utiliser differentes couleurs)
(1 pis) il

NB : Toutes les présentations doivent étre faites <>I_-| qﬁ 4o
dla regle et en utilisant les couleurs. RH RU RD DiEB T GIEE: ) Rp H
\')
JTT777777
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B2- LES FONCTIONS MEMOIRES :

Ph (220v) X
_ |0
. a m /
Le fonctionnement du moto réducteur est donné par le — o B
schéma électrique simplifié suivant : X, ‘
a|m| x| M Commentaire
0 (0 (...|...| Eatinitial .............................
[- Compléter |e tableau ci-contre : @/ 5) 0|1 la sortie passe & .......oooeeeiiin
0(0]..]|...| Llasortiepassede........... B,
[ {0 ]...]...| Llasortiepassede........... B,
2- Nuelle est la fonction réalisée par ce montage ?: C'est la fonction .. ... : (0125 pts)
3- A partir du schéma électrique, 6crire les équations suivantes : 758
X= M=
e P
m a
4- Tracer le logigramme de |a fonction logique « X »
en utilisant des opérateurs logiques de base : .
(175 pts) e,

a- Compléter son schéma L T T
électrique par des circuits

integres :
(15 pts) R
f_R B XN
o Vee Ri
B- Préciser |a famille de circuits intégrés utilisés dans ce schéma (Cocher |a bonne réponse) ML
025 pts) CMOS
Devoir de Synthese N°3 Page 3/ 5 POSTE AUTOMATIQUE DE POINGONNAGE
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Nom:.. oo Prénom:................. . Classe:25.. N%:. ..

Ph (220)
_ X ye
c 4 m
T- Le schéma électrique complet qui traduit le — —TI - B
fonctionnement du moto-reducteur est le suivant : = '; 3
1 H
X,
a) Ecrire la nouvelle équationde X: X= .o 5ps)
b) Transformer |'équation de X avec des NOR a deux entrées : #ps)
Ko
mat
> 0— - H
i i . >1 7 _
c) Etablir le logigramme i o O— B X
correspondant : , P 7=
(1 pts) ]
> O0—
B3- LES FONCTIONS ELECTRONIQUES
I- Soit le schéma structurel qui traduit la commande de
'tlectro-aimant (14M;) du distributeur My pour le blocage de 1
|a tale par le vérin B.
[- Donner e nom du composant T:................... . (@0%5m)
2-Précisersontype:...................... (0%

3- Mettre |es termes suivants  leurs places sur le schéma

structurel en précisant le sens du courant dans chaque

élEEtFDdE : (C -B- E-Vcg-Vge- Veg-Ic-1g- IE)-
275 pt)

Devoir de Synthese N°3 Page 4 / o POSTE AUTOMATIQUE DE POINGONNAGE
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Nom:.. oo Prénom:................. . Classe:25.. N%:. ..

Etatde T Valeur de Ver (volts)

m b (saturé ou blogue) (cocher la case correcte) 14,
0

0|1 0. ... P/t
12

- Remplir le tableau suivant: D | 1| LN N
(3 pts) 12
0

I I e s T
12
0

N | T e e T
12

a- Déduire 'equation logique de [4Mp en fonctionde metb:| 1aM, = ... ... ... . ... PJ (05 pts)
B- Donner le nom de la fonction logique trouvée :| C'estla fonction logique . ................ (05 pts)

I1- Pour réaliser une partie de la fonction mémoire (H=m | x) on a besoin d'un circuit intégré constitué par des

portes NI (NOR) a base de transistors :

[- Représenter le schéma électronique de H=m | x en n'employant que des fonctions logiques NI a base de
transistors. ¢ps)

2- Compléter |e tableau suivant & partir du schéma électronique : Zps)

. Etat du transistor V Ve "
(Bloqué ou Saturé) (+Vec oul)
010
1 R
s R
1 R
Devoir de Synthese N°3 Pagea/a POSTE AUTOMATIQUE DE POINGONNAGE
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Durée: 2 H TECHNOLOGIE

Prof: SOUDANI Sami

NOM © o Prénom : ..o, N° ..... Classe : 2°ASc..

Systéme technique . TABLE D’OPERATION

Mise en situation : L'objet technique étudié est une table d'opération utilisée lors
d'interventions chirurgicales ou d'examens de radiologie. Elle équipe la plupart des
salles d'opérations des centres hospitaliers. Cette table permet de maintenir le patient
dans une position adaptée a l'intervention et de le déplacer en fonction des consignes
fournies par le praticien.

Plateau
7 V74
=z z
N S
o o ol
© O
i
Socle
Colonne ~ f
’ ===  Table d’opération |
51 3
>t
St
Ce systeme est équipé d'un moteur M
commandé par un contacteur Km et deux KM -
boutons poussoirs Sj et S, pour la
commande. > i
Le fonctionnement de ce systéme est M 4 "
traduit par le chronogramme ci-contre :
» !

PARTIE A : La fonction mémoire

1°-Traduire le fonctionnement du moteur en complétant le tableau suivant :

Sy | S1 M Commentaire

0| 1 Etat de miSe N ........cccovvrvernrreernerereneens

0 0 1 s 1 4 pts

1 | o Etat de miSe N ........cc.covrveernrreernnrereneens

0 o ..............................................................

1 1 Le moteur en .................
2°- S1 est-il un bouton poussoir d'arrét ou de marche ? Justifier 1 pt
3°-Quel est le type de la mémoire utilisé ? Justifier 1 pt
4°- KM est un contacteur & contact Km . 1 pt
Déduire alors I'expression de I'équation de sortie KM. KM= e
www.web-techno.com/devoirs Page 1/4 |




5°- Etablir alors le schéma a contacts KM
relatif a cette fonction mémoire.

12v /ﬂ Ov

2 pts
220v
O
PARTIE B : Les fonctions logiques
On donne I'équation de KM : | KM=S;.( S2+Km)
1°) Tracer le logigramme de KM en utilisant les opérateurs logiques de base.
S:1 S,
| Km__
2 pts
KM
2°) Ecrire I'expression en " NOR " de la sortie KM
2 pts
L TSP
3°) Etablir alors le logigramme correspondant en utilisant des portes NOR & deux entrés.
S:1 S,
KM 2 pts
4°) Ecrire I'expression en " NAND " de la sortie KM
KM o ettt ettt ee ettt eta ————_——n_———aaaaeeeetereeteeeeeetereereneea——————————
2 pts
5°) Etablir alors le logigramme correspondant en utilisant des portes " NAND " a deux entrés.
S$:1 S; @D
A KM 2 pts
www.web-techno.com/devoirs Page 2/4 |
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Nom : . Prénom: ..., Classe : 1AS.... N°...
PARTIE B : La fonction commutation
Exercice N°1
On donne le schéma du montage (1)suivant :
| re
S
O—':—c Rb V
— NV XL
-
G__
TRAVAIL DEMANDE : T
1) - indiquer sur V :
Montage (1)
a- le nom de chaque électrode (C, B et E). /47 0.5pt
b- son type (NPN ou PNP). 0.5t
2) — Que signifient les indications suivantes :
B C E 1.5
pts
3) — Quel est le rble de la résistance Rb ? :
................................................................................................................................................... 1 pt
4) - Indiquer sur le montage ci-dessus, les sens des différents courants. (Pour S1 fermé) 1pt
5) — Remplir le tableau suivant : (En utilisant les termes suivants : blogué-saturé-0-1-#0)
S, ib | ic Etat de V, Vce Etat de L
0 25
pts
1
6) - Déterminer I'équation logigue de L en fonction de S; puis déduire son nom.
L= Nom de la fonction L. ... ... ... . 1pt
Exercice N°2
On donne le schéma du montage (2)suivant : =
L '
| et
l |
| |
- |
D i '
|
oTo ' <N
s : Py V1 :
G T m F1 ! |
- _ |
| o= | | | &L
O_L}_ - Rp2 |
|| == W2 |
Km I
| |
| L i
L o] ___l
I Montage (2)
www.web-techno.com/devoirs Page 3/4 |




] Travail demandé :
I- Etude de F1
1- Ecrire I’équation de S1 : .coovoeoveeeeeeeeeeeeeeee ) 0.5pt
2- Déterminer le nom de la fonction F1 :........ooooiiiiiiviiiiiiceennn. 0.5pt
3- Déduire I'équation de S2 :.....ccoooeeieiiieeeeeeeee . 0.5pt
4- Compléter le montage de la fonction F1 en utilisant des transistors et des résistances :
__________________________ |
|
| |
' I
' |
' |
' I
| ﬁ
m _: 1 2.5
| ts
| —K va P
|
: v3 l
| |
| , '
| |
Km —| |
l I
I I
P |
II-Etude de F2
1- Quelle est la fonction logique réaliser par F2 - ........cccccoeevveivvevvvvinnnnns . 1 pt
2- Compléter le montage de la fonction F2 en utilisant des opérateurs logiques de base :
__________________ |
(;;) l |
A :
: |
|
|
: : 2 pts
|
@ | Qe
|
l |
I |
I |
—————————————————— TI77777
3- Déterminer I'éguation de L en fonction de @, M et KM: L= .oooooeeieeeeee oo . 1pt
4- Comparer cette équation de L a celle du contacteur KM de la table d’opération :
1 pt
5- —Remplir la table de vérité ci-dessous :
a|m| Km | S, |S, Etat de V, EtatdeV, | L
0] 0 0] Bloqué Bloqué
0 0 1 4 pts
0 1 0
0 1 1 Saturé
1 0 0
1 0 1
1 1 0
1 1 1
www.web-techno.com/devoirs o Page 4/4 |




L.R.T Métlaoui DEVOIR DE SYNTHESE N°3  AS.:2008/2009
TECHNOLOGIE

Durée :2 H Prof : Soudani Sami

Systeme : Four & micro-ondes

Mise en situation :

Le four a micro-ondes est un appareil électroménager permettant ///
le chauffage rapide d'aliments déja préparés solides ou liquides.

Ce chauffage s'effectue par agitation des molécules d'eau que

contiennent les aliments. l§

On donne : S E
e S1: Capteur d’ouverture de la porte du four. l

S2 : Bouton de chauffage « mini ». © (=]

GG

S3 : Bouton de chauffage « Maxi ». =

R : Lampe rouge. \ /%

S: Magnétron du four (la sortie). @

Fonctionnement :
La sortie S est actionnée pour les deux cas suivants :

v' Capteur S1 n’est pas actionné (S,=0). (porte bien fermée)
ET
v" Bouton S2 actionné (S;=1) OU  Bouton S3 actionné (S;=1)

A — FONCTIONS LOGIQUES UNIVERSELLES
1°) a- Remplir la table de vérité correspondante a la sortie S. 1 pt
b- Ecrire I'équation de la sortie S. S1182|S3|sS
0.5 pt
S T 0 0 0
0 0 1
o 0| 1] o0 0.5 pt
c- Tracer le schéma a contact de S. 0 1 1 0
1 o o 0.5 pt
1 0 1
‘7 1 1 0
+ S - 1|1 |1
le schéma a contact
2°) a- Ecrire I'expression on NAND de la sortie : [S = §1.(32+S3) .
S T
.............................................................................. 1
S = . point
b- Tracer le logigramme de S en utilisant
uniguement des opérateurs NAND
S1 S, S3
1
point
Devoir de synthése N°3 Page 1
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3°) On donne le logigramme de la lampe R suivant :
S3 S2 §1

] o

—

_a- Cercler en bleu la fonction « ET » et en vert la fonction « OU » dans ce logigramme.

_b- Déterminer alors I'équation de R. .........oooviiviiiniiinl.

Déduire alors la relation entre SetR.  :......................

c-
d- Donner alors I'expression simplifier en NOR (\l/) de R.

B — FONCTION MEMOIRE

On donne le schéma électrique correspondant au fonctionnement du moteur électrique M.

12v —1 220v

m E—\ KMy N\ - - = = =< - -\ KM1

On donne :

Dans le circuit ci-contre en désigne par :

M : Le moteur du plateau.

a : Bouton poussoir fermé au repos.

m : Bouton poussoir ouvert au repos

KM : Relais électromagnétique.

KM1 et KM2 : Interrupteurs internes dans le
relais, (commandés magnétiquement par KM).

M
KM / _________ . — . "
I 0 0
T
/4 1 0
1- Compléter le tableau correspond au fonctionnement 0 0
du moteur M du ventilateur ci-contre : 0 1
2- a- Donner le nom de la fonction trouvée : 0 0
b- Déterminer I'équation logique de KM : KM = .....occocoovivvnni.n,
c- Ecrire I'expression on NAND de la sortie KM :
K o e
" c- Tracer le logigramme de KM en utilisant KM=
uniquement des opérateurs NAND
a
KM
m
Devoir de synthése N°3 Page 2
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d- Compléter le schéma de réalisation électroniqgue de cette fonction.

+5W {1 logigquel

‘o
=

B B\

plElE

-

-

—
=

B

ENREN

..

C — FONCTIONS ELECTRONIQUES

7z

KM

oV (0 logigue)

On veut ajouter a notre systéme une lampe témoin S dont le circuit électronique est le suivant :

———n

_aF2}

|
—— F1 '___I -
: o
a | Rcq
|
I Rbq
b | N
|
|
I Rbo
|
| LTZ
c :
|
|
|
|
|
|
|

TRAVAIL DEMANDER :

I- Etude de T1
Indiquer sur T,

a- le nom de chaque électrode (C, B et E).

b- les sens des différents courants.

c- son type (NPN ou PNP).

II- Analyse du montage :

———n

———n

| : |
Rca :
Rbyg : S

1) — Quel est le nom de la fonction logique réalisé par chague étage :

F1

F2

F3

Devoir de synthése N°3

Page 3
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2) Etude de F,

_Remplir le tableau
a b Etatde T, Etat de T, S
0 0
0 1
1 0
1 1

3) — Déduire |'équation logique de chaque étage en fonction

des entrées a, betc :

suivant : (En utilisant les termes suivants : bloqué-saturé-0-1)

ST =
S0 T
alb|c|S:1[S>| S
S T ololo
0|0 |1
O|1]|0
4) - Remplir alors la table de vérité ci-contre : |::> 011 |1
11010
1101
1 110
5) — Compléter le montage de la sortie S
en utilisant un seul transistor et des résistances : 1111
d
T e S
& —_—
_q —
u T
s G
e
"4
Devoir de synthése N°3 Page 4
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Prénom: . ..............

Classe: 2°Sc.. N%:...

DEVOIR DE SYNTHESE N°03

Propost Par Le Prof) M® Toume Tmen
Note: . .

Poc:l/ 3

/20

Lycée KORBA
Labo de Technologie

25-Mai-2009

Si vous avez la chance de posséder un aguarium ou un petit bassin

decoratif vous avez sans doute déja été confronté au probleme
d’oxygénation et conservation de la température d’eau entre deux valeurs

Systeme Technique

«AQUARIUM»

limites réglables (15°C<t< 18°C).

Pour rendre cette tache automatique voici un automatisme pour aquarium

capable de répondre a vos besoins dont-il contient :

- Un thermoplongeur ( Résistance chauffante plongée dans 'eau ).
- Un moto bulleur ( moteur électrique + bulleur ) pour refouler I'oxygéne.

- Une batterie permet I'alimentation du systéme en cas de coupure du

courant électrique délivré par le réseau.

Schéma de principe de la partie commande du systéme :

( commande du systeme de chauffage d’eau de I'aquarium)

OSCILLATEUR HF

b4

R3

oy 12V o

[

o,

R12

SONDE BAS

[l
1
SONDE HAUT D2
P
03
b o

[] R11

W LED ROUGE
CHAUFFAGE

e

Vers chauffage

Devoir de synthése N°3 (2008-2009)

Labo de Technologie

MIMFS Edition 2009

Page 1/5

AQUARIUM

proposé par Prof Me Toumi Imen



NOM & Pr&NOM . .. Ne:... Classe : 2Sc. ..
TRAVAIL DEMANDE
A- Les Fonctions logiques
1- Sur le schéma structurel identifier par coloriages les fonctions universelles : 0.5 pts
- Enbleu les opérateurs NI
- Envertles opérateurs ON
2- Cocher la bonne réponse : L

2|
c

T
—

aNlb

Q|
(on

a+bh

Hjugugn

aONDb

L 00 O O

3- Exprimer les fonctions suivantes

2x15pts |

Exprimer NI en fonction de ON Exprimer ON en fonction de NI
abb = alb =

4- Le moto bulleur est commandé par deux boutons ('m ) pour la marche et (a) pour l'arrét dont vous avez

ci apres la table de vérité correspond a son fonctionnement .

a|/m| x| X[ M
0Ojo0|00]0O0
a- A partir de cette table de vérité déduire I'equation logique de X : olol1l111
oj1/101]1 1pts |
X 0J1]1p1/1
’ 110|000
1101010
111|000
1111010
b- Simplifier 'équation logique de X : 1 pts |
=
.................................................................... : X:’J
Devoir de synthése N°3 (2008-2009) Page 2/5 AQUARIUM

Labo de Technologie
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NOM & Prénom © . ... Ne:. .. Classe : 2Sc. ..

c- Donner la désignation et le symbole logique de I'éguation trouvée. @
Désignation Symbole logique
a

(o [zp— _ o

s
5- Soit le logigramme suivant : D"'—I: %
3_ X

= [ J&
B o~
Fo i
a- A partir du logigramme déduire I'équation logique de X en fonction de ON ( NAND) 1pt
K T
b- Exprimer X en fonction logique de base : 1pt
K T
.................................................................... vl X =
c- Exprimer X en fonction de NI (NOR))
1,5 pt
P
K T
..................................................................... X
d- Etablir le nouveau logigramme de X en utilisant des opérateurs logiques NI & deux entrées 0,5 pt
el
Devoir de synthése N°3 (2008-2009) Page 3/5 AQUARIUM
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NOM & Prénom © . ... Ne:. .. Classe : 2Sc. ..

6- Compléter le cablage de X suivant le logigramme donné la 5 question : 1,5pt |

B- Les Fonctions électroniques :

On désir commander le moto bulleur par la méme fonction logique mais a base de transistor dont vous avez ci apres le

schéma structurel
g 12w 1
ra L
H 220
L] L —L
T4 |—|:|—|—|< T3
RS L
|
X 4(‘ T4 <M>/ Moto bulleur
m o — Prrrdl B L
Rz ——1 T2
— [] [=1=] [n} EE IE‘EI ________
R3 '_'HE [
[] R7
P
AT
Errrd
Devoir de synthése N°3 (2008-2009) Page 4/5 AQUARIUM
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NOM & Prénom © . ... Ne:. .. Classe : 2Sc. ..

Transistor .. .............
2- Donner les fonctions d'un transistor :

1pt

A= FONCHON . . et

D= FONCHON . . o

3- Analyser le fonctionnement du montage de commande du moto bulleur en cochant la case correspondante :

Etat T1 | EtatT2 | Etat T3 | Etat T4 4pts |
alm|[X|B|S|B|S|[B|S|B]S
00
0 1 BZB|OC]Ué
o o S: Saturé
110
1 (1
4- Compléter la fonction NI & base de transistor . 1pts |
o ] 120 ] o
=]
H—
T —
H—
m
Devoir de synthése N°3 (2008-2009) Page 5/5 AQUARIUM
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Lycée. Ibn Khaldoune

—~ A.S:2009/2010

Prof : Yahyaoui.M

Durée : 2 heurs

Niveau: 2™ TI 1 + 3

Nom

L ettt ettt raneee o CPTENOM 1 e . 2 TInf ... N°

b-mehdi.jimdo.com

A/ ELEMENTS DE TRANSMISSIION DE MOUVEMENT : (18 pts)
Exercice : 1 (8 pts)

Soit le schema d’une transmission de mouvement par poulies etagees-courroies, d une broche
de perceuse a colonne.

Tableau des
vitesses
A gradin 2
.2120 | i @100 | -l b
2 160 e
' _gradin 4

Axe du moteur

Axe de la broche de perceuse

Le moteur commande la rotation de la broche de perceuse a ’aide du systéme poulies étagées
avec courroie. Les 2 poulies étagées sont identiques et leur sens de montage sur ’axe du
moteur et I’axe de la broche est inverse. Le réglage de la vitesse de rotation de la broche se
fait en plagant la courroie sur le gradin souhaite. On obtient ainsi quatre rapports de
transmission : I'y, Iy, I'3 €t rqy avec I' = (Nproche/NMoteur). Pour faire des trous de diameétre 10
mm dans une bride, on régle la position de la courroie sur le deuxiéme gradin. La broche de
la perceuse a alors une vitesse de rotation N = 600 tr/min.

Travail demandé :

1. Calculer le rapport de transmission du deuxi¢me gradin. ( 2 pts )

1/4




4. Calculer la vitesse de rotation de la broche, N4 en tr/min (la vitesse du moteur est la méme
pour les trois rapports). ( 2 pts )

Exercice : 2 (10 pts)
e Compléter le type des transmissions de mouvement par les termes suivants ( 2 pts )

Transmission par chaine — Engrenage conique — Transmission par courroie — Engrenage
a crémaillére — Transmission par vis écrou

e Soit le train d’engrenage suivant : (Un train d'engrenages est une succession de roues
engrenant ensemble. Il permet d'avoir des rapports de réduction importants).

[EZ(Z2=45)]

[ E4 (74 =40) v ™

€ = vitesse

d'entrée du
moteur.

s e E1(Z1=15)]

de sortie de
la roue. (B3 (z3-20) |

1- Calculer le rapport de transmission I'y (E1 —E2) (2 pts)

3- Calculer le rapport totale de transmission I'y (E1 —E4) (1 pts)

il O R 5 O

4- En déduire la vitesse de sorti Vg pour une vitesse d’entrée Ve = 1500trs/mn ( 3 pts )

b-mehdi.jimdo.com



B/ FONCTIONS ELECTRONIQUES : (22 pts)

I- Soit le circuit électronique de commande suivant : ( 18.75 pts
q
SOOI
X RB4
51 RE1 RB3 ...... 13 - T et

= =) m BC132

BC132 ......

RB2

—".-sz — £ T2 ® H

BC132

53 REBS
L—a L

1/ Indiquer sur T3 les noms des électrodes. ( 0.75 pt)
2/ quel est le type de ses transistors ?..........cccceeveerienieeneennnen. (1pts)

3/ A partir de la fiche technique suivante, relever pour le transistor T2 : (4 pts)

Référence boitier brochage Vcemax(V) Icmax (MA) (PI;“‘;?;’S
AC125 Tol L02 32 100 500
2N2222 TO18 L01 60 800 500
BC132 TO106 L17 30 200 200
2N2219 TOS L04 60 800 800

a- La puissance maximale dissipée par le transistor @ ............coeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinean
b- Le courant maximal du collecteur t......... ..o
c- La tension maximale supportée entre I’émetteur et le collecteur :...........................

4/ a- Remplir le tableau suivant en indiquant les états des transistors (bloqué ou saturé) et
les états logiques de sortie HO et H1 (0 ou 1) : (5 pts)

S1 S2 Etatde T1 Etat de T2 HO Etat de T3 H1
0 0

0 1

1 1

1 0

b- Déterminer les équations de HO et H1 : ( 3 pts)
HO =

5/ a- Remplir le tableau suivant en indiquant les états du transistor (bloqué ou saturé) et les
¢tats logiques de sortie H (O ou 1) : (2 pts)

[ NOM &, Prénom : ... 2Sc........ N°: ... ] [ 3/4 ]
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H1 S3 Etat de T4 H

0 0

0 1

1 1

1 0
a- Déterminer I’équation de H en fonction de S3 et H1 : ( 1.5 pts )
b- Déduire I’équation de H en fonction de S3, S2 et S1: ( 1.5 pts )

11- On donne le montage a transistor suivant et le réseau de caractéristiques statiques de
la sortie Ic =f (Vcg) a Ig constante : ( 3.25 pts )

VCC =14V RC1 = (035K Q KQ Ra

Ic (mA)

aof—1/

o/
/

0 4 8 12 16

> Ve (V)

@ D’aprés le montage du transistor, déterminer I’équation de la droite de charge statique
Ic=f (VCE)Z (2 ptS)
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Mise en situation
Systeme technique : Poste automatique de trongonnage

Présentation :
Le systéeme ci-dessous, permet de trongonner (découper) automatiguement des barres en
aluminium pour construire des portes et des fenétres.

T LA

S1 Automate _
—_— Afficheur
— programmable
Pupitre ' C2
M1 L20 O—4 M2
KM1 L10
Ro 1 km2

Troncon
d’aluminium

N
/ AN oP1
yd A\

Barre A
d’aluminium \\/> >°
\ \
Unité de serrage Unité de tronconnage
\ Unité d’avance
\ e

Description du fonctionnement
La présence d'une barre détectée par le capteur (P1) et I'action sur le bouton de mise en marche (S1)
Provoquent le fonctionnement suivant :
-Favance de la barre par les deux rouleaux (Ro) a I'aide du moteur (Mt1) jusqu’a V'action
sur le capteur (P2)
-Le serrage de la barre par une came (Ca) entrainée par le vérin (C1) détecté par le capteur (L11)
-Le trongonnage de la barre par le disque (D) entrainé en rotation par le moteur (Mt2) et en translation par le
vérin (C2)
-Le desserrage de la barre par la came entrainée par le vérin (C1)
Le fonctionnement du systeme est géré par un automate programmable et contrdler par deux
voyants de signalisation (Vv : voyant vert pour indiquer un fonctionnement normal)
(Vr : voyant rouge pour indiguer un fonctionnement anormal)
L'arrét du systeme est obtenu par I'action sur le bouton d’arrét (S2).
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I/ Analyse fonctionnelle du systéme de tronconnage (0,5-0,5-1,5-1-4) s

Travail demandé :
1/ Choisir une proposition correcte (metre une croix)

Desserrer la barre

La fonction globale du systéeme étudié est Trongonner la barre

Avancer la barre

2/ Identifier les matiéres d'ceuvres du systéeme étudié (Relier par une fléche)

Barre desserrée

MOE Trongons d’aluminium

MOS Barre avancee

Barre d’aluminium

3/ Compléter la modélisation du systéme (niveau A-0)

4/ -a) Encercler I'unité de trongonnage dans la page (1)

-b) Compléter la représentation de la relation entre les constituants de I'unité d’avance

............................................

..................

Ro
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5/Compléter le diagramme de niveau (A0) du systéme de trongonnage

gy N U S N U |
! y v ¥ !
! > !
S R R [P i
' !
I ] {V Y I
! !
I e R [ S N AN J +...... | DTN
T < } —>
| = |
' I v :
: Unité d’avance Serrer ou i >
| desserrer |
1 ———t—p
| T v :
| - ‘
ol ] e |
| =y
! [
| ' [
' Unité i
! De tron¢onnage ,
| !
A [ |
| !
| !
2 o o
o P = P
Par quoi est assurée la signalisation dans ce SYStEME ©o.eevvvurieieieee e

I/ Systémes de numération (1,5-1,56-1,5-1,5-1- 1,5) s

Le systéme de comptage utilisé dans le systéme de trongonnage est constitué d'un circuit
électronique non représenté et d'un afficheur pour indiquer le nombre de trongons
Travail demandé .
Le circuit électronique convertit des nombres en différentes baes
a)dans une opération de trongonnage le nombre de trongons affiché est 79 (10, On demande de :

-Trouver I'équivalent du nombre 79 (1) en binaire pur

..................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................

b) Si le nombre décimal indiqué dans I'afficheur est N = 52 ; on demande de trouver
son équivalent en binaire pur par la méthode suivante :

25 | 2% |2 | 222" |2 52(10) = crevrerrerssses st )
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c)Trouver les équivalents en binaire pur et en Gray des nombres donnés dans les tableaux

[ Nyo, Ney N NiGray)
0 0
1 1
2 2
3 3
4 4
5 5
6 6
7 7
8 8

Celons les tableaux, trouver les égalités suivante

7(1 0) =  ceverrannrens saaeean (Gray) Seeereeeeeriseerriiiiinenas @)

d) On donne le nombre décimal 79, on demande de trouver son équivalent en binaire réfléchi
(Représenter la méthode de conversion)

e/ soit le nombre (N) en binaire réfléchi (Gray) N=11 1010 1 (Gray

Trouver son équivalent en binaire pur (Représenter ia methode de conversion)

N = 1 1 1 0 1 0 1 (Gray)

N = o . . - - )

f) Convertir en décimal le nombre suivant 1110001 ’0 0 1 (o)

IIl/ Définition graphigue d’un produit (0,75-0,75-1,5- 1) pts

On donne le dessin d’ensemble d'un VE REGLABLE

par la vue de face en coupe A -A et la vue de droite (page 5).

Principe de fonctionnement : La rotation de I'écrou moleté (3) entraine la monté ou la descente
du vis de réglage(4) d'ou la translation du vé de positionnement(2) pour positionner une piece.
Travail demandé

1/ par quoi est constitué un dessin d’ensemble ?

..................................................................
..................................................................

2/- colorier les piéces (3) et (4) sur la vue de face du dessin d’ensemble
- |dentifier 1a liaison mécanique qui existe entre les piéces (3 ) et (4 ) s,




3/-QuUE! @St 18 IOIE B 12 VIS (B) ? 1 weeorcecevreceiiiiers s ias s ien s s s
-Que signifie Vis CF M5-16
CF signifie : téte Cylindrique Fendue

N 1o L1111 S RRELLEEEEILLELIELLE
16 SIGIIFIE T oereerteeece it e oo e e e
4/ Quelle st 1a FOrME QU SOCIE 2 1. r et e
Donner SON role dans 18 MECANISIME .. .. uui e et ara s e rarn et n st an s iaaee
A
A-A
L l
A
6 2 Vis CF M5-16 E 295 Fournie
5 1 Socle C35
4 1 Vis de réglage C35
3 1 Ecrou moleté C 35
2 1 Vé de positionnement C 40
1 1 Corps C 35
Rep | Nbre | Désignations Matieres Observations
LYCEE SECONDAIRE EL. BOUSTENE
Echelle : 1 1 VE REGLABLE TECHNOLOGIE
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Nom:....................... . . |.y[:EE Korba

Prénom: ................... DEVOlR DE SYNTHESE N"01 2007/2008
Proposé Par Le Prof M® Toumni Imen _

Classe : 752 Ne:. . Doc - 1/5 ote: ... /20 Labo de Technologie

Systeme technique : Poste de pliage et de poingonnage de tiles — wdederoe

Description du systeme :

3 |e systéme de pliage et de poingonnage de
toles est destiné & plier et poingonner des
toles découpées en bandes.

Bande de tale plige et
poingonnée

FA

Fonctionnement du systeme :

Tole Plige
et Poingonnée

]\ ||| [fte i /ﬁ \
®

<3 |e systeme est au repos, |a présence d'une bande de tole et I'appui sur le bouton marche « § » provoque le départ
du cycle de fonctionnement suivant,

®: Pliage et serrage de la bande de tdle de deux extrémités simultanément :
v" Pliage droit (angle 90°) et serrage par l'intermédiaire de 'équerre (E) actionnée par la sortie de |a tige de vérin Gy ;
v" Pliage (angle 30°) et serrage par l'intermédiaire de |a rampe (R) actionnée par le vérin Cs.
®: Poingonnage de la tle pliee de deux cotés simultanément par les poingons (Py et Py) actionnées par deux
verins (Cg et Cy).
®: L& retour de poingons (P et Py) & leur position initiale est effectué par 'entrée de tiges de vérins (Cg et Cy).
®: Desserrage de |a tdle pliée et poingonnée est effectué par 'entrée de tiges de vérins (C; et Cy).
Remarque
VI 'gnergie disponible : Wp et We
VI La partie commande est constituée par un Micro-ordinateur non représente.
V] La mise en place et |'évacuation de |a tdle s'effectue manuellement.

Poste de pliage et de poingonnage de téles (Devoir de Synthase N° 1) 2007-2008
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TRAVAIL DEMANDE :

A- ANALYSE FONCTIONNELLE D'UN SYSTEME TECHNIAUE : (5,5 points)

On donne les termes Suivants :

We. Messages, Comptes rendus, Tale en position, Plier et serrer, Unité de poinngonnage, Déchets. Micro-ordinateur,
Reglage, Ordre de Fonctionnement (OF*), Présence Tale, Programme, Bruits, Wp, Ordre, Tale pliée et poingonnée.

|- Compléter le diagramme de niveau A-0
1.0 points

EERNN

A-0

|

2- Compléter le diagramme de niveau AD : j
4 points
S _____ _____________________________________ B RN
1
__________________________________ | _,_,_,_._.__._._,_!,_',"_',':"_';""'
__________________________ !
2} |
T |
Unité de pliage !
et serrage _,! __________________
Poingonner [
3
AD

Poste de pliage et de poingonnage de téles (Devoir de Synthase N° 1) 2007-2008
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B- DEFINITION GRAPHIGUE DU PRODUIT : (5 points)

Soit [e dessin d'ensemble de Palier de guidage de |a tige de vérin

[- Colorier sur |e dessin d'ensemble ci-dessous le corps (1) 05 point

b 2 | Coussinet a collerette Cu Zn 39 Pb2 (Laiton) Frittes

a | | | Tige de vérin C 60 (Acier) Trempé et Chrome

4 | | | Batide la machine EN GJMB 450-6 (Fonte)

3 | 2 | Rondelle plate MID Z Fourni

2 | 2 | \Visatete cylindrique CHC MID-25 Fourni

[ | I | Corps EN - GJL - 200 (Fonte) Moule
Rp [ Nb Désignation Matigre Observation

Fchelle - 12 Lycée Secondaire KORBA Devoir de Synthese N°!

Poste de pliage et de poingonnage de téles (Devoir de Synthase N° 1) 2007-2008



Nom:........................ Prénom:.......................... N°: .. Classe:252 |Doc4 /0
2- Compléter le dessin de définition du corps (1) par : (4.5 points)
x |a vue de Face ; 15 paint
x |a vue de gauche en coupe A-A; 15 pan
x |a vue de dessus en coupe B-B. —
A
( N
BJ/ f \ J/B
| | R
|
A_ |
s N
N J
I [ | Corps EN - GJL - 200 (Fonte) Moulé
Rp | Nb Désignation Matigre Observation
Echelle : 2:3 Lycée Secondaire KORBA Devoir de Synthase N°!

=1

PALIER DE UIDAGE

Poste de pliage et de poingonnage de tdles

(Devoir de Synthese N° 1) 2007-2008
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[- GRAFGET : (9.0 points)

[-  Identifier les différents éléments technologiques du systéme & étudier : (Utiliser les symboles)

| point

Partie Opérative

Eléments d'interfaces

Actionneurs

Effecteurs

Capteurs

Préactionneurs

Z- ldentifier les élements technologiques réalisant les actions correspondantes :

3 points

N® Action donnée par les effets Actionneur Préactionneur Capteur détectant la
Tache des actionneurs correspondant correspondant fin de l'action

0 | Attendre S.p

I

Sortir la tige de vérin Gy

i ES ad (SES)

3 Mz = (14 M)

i Reculer la tige du vérin [

3- Compléter les GRAFCET suivant :

1.0 points

GRAFCET d'un point

2 points

GRAFCET d'un point

2 points

GRAFCET d'un point

. de vue du systeme . de vue de la PO de vue de la PC .
0 o 0
— Attendre ; — Attendre — Attendre

K

1 g | I

[ ]

"
€l

(= R 1 H - |- 1 H - |-
?
?
Kl L L

+ g | L
0
K]

2= 2 H |- 2 H |
ﬂ
E
?

__777 7777777777777777777 :: I - - ——
]
!

3y L3 H 3H |
0

+ : L I
?
g
K
IR 45 |
5
sl L & L
g
4

Poste de pliage et de poingonnage de tdles

(Devoir de Synthese N° 1) 2007-2008




Nom:.................. DEVOIR DE SYNTHESE N°08 Lycee KORBA
Prénom:............... Proposé Par Le Prof M® Zeumc 9me Labo de Technologie

[lasse - 75Sc7 N°- poc:l/ 30 vote: . .. /20 26-Mai-2008

Systeme Technique
«SYSTEME DE CHARGEMENT DE SABLE DE MOULAGE»
| a figure ci -dessous représente un systeme de chargement de sable de moulage, dans des moules pour fabriquer des

pieces en fonte.
@/ Chariot transporteur (Moteur Mt) b
|
L% R
c
4

Pelle 3 commande

/'\.J“-\ mécanique
[ \‘ ;
¥ Réservoir

Sable de moulage

Mécanisme de réglage de capteur

pignan-crémaillere
= C—
. L3

b

w Moule r /
Mécanisme de réglage f

e capteur (Vis-gcrou)
Moule r \
Moule r \\

Maule r Moule

o 0o %o o=

‘ Paste de tassage des moules ‘

MIMFS Edition 2008

DESCRIPTION DL MECANISME DE REGLAGE DE CAPTELIR (VIS ECROL) -

La descente de |a trémie de pesage est détectée par le

capteur (p1) réglable en hauteur en fonction de la
quantité du sable & verser dans le moule, dont les
dimensions sont variables par le mécanisme de
réglage. L'opérateur fait tourner la vis de manoeuvre (7).
Cette dernigre entraine la piece (9) porte capteur en
translation grace & un systeme vis écrou qui est guidé ;

par deux colonnes (13). (Voir le dessin d'ensemble).

Mécanisme de réglage de capteur en 3D

Devair de synthese N°3 (2007-2008) Systeme de chargement de sable de moulage Prof M® Toumi Imen
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N 3
VINFS Edtion 2008
1 || Vis de man®uvre
B 3 | Rondelle Plate I3 2 | Colonne
J [ | Support 12 4 | Ecrou H-MID
4 || Goupille élastique If 4 | Rondelle d'appui
3 | | Bras de réglage 10 || Ecrou spécial en bronze
i 2 | Embout g || Porte Capteur Moule
| | | Tete de la vis de maneuvre 8 4 | Vis a téte cylindrique fondue
Rep | Nb Désignation Observation | Rep | Nb Désignation Observation

Labo de Technologie «Lycee KORBA »

MECANISME DE REGLAGE DE CAPTEUR (VIS ECROL)

Devoir de synthese N°3  (2007-2008)

Fchelle 12

,,

TRAVAIL DEMANDE

A- Solutions constructives (8 Paints)

[- Colorier sur le dessin d'ensemble ci-dessus |'ensemble des pieces : (8-3-10) en rouge ; /075
(2-3) en vert ; (Il-12-13) en blew. /s
2- Compléter le tableau suivant : I
Liaisons Désignations Symbaoles Liaisons Désignations Symboles
a/ (MH2-18) | o /T
/0 | [/(23) | ...
T/@-90) | ................ 8-9-10) / (-12-03) | oo

Devair de synthese N°3 (2007-2008)

Systeme de chargement de sable de moulage

Prof M® Toumi Imen
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3- Compléter le schéma cinématique du mécanisme de réglage de capteur (Vis écrou) suivant :

2-3 T |

8-3-10

/125 |

.
’
\

~

Il ' . e
. . , . /25
4- Analyse de solutions constructives : Compléter |e tableau suivant :
Liaisons Solutions Analyse constructive
|
Donner e nom de cette liaison :
\/ .......................................
\/‘ Par quelle forme est-elle assurée ?
1/23) NN
3 = 2 Représenter |a condition fonctionnelle
. pour que cette liaison fonctionne
i’ correctement
8 \
(0 Danner e nom de cette liaison :
7 \Em / ;} H .......................................
|\ L2 - - Par quelle forme est-elle assurée ?
7/ (8-9-10) \ \] .......................................
= ey e
EL -Surlapigce 7: ..o
-SurlapiecelD:. oo
I 4 Donner le nom de cette liaison :
. N O
Par quelle piece est-elle assurée ?
771 L N R
. Cette liaison est (cocher |a case juste)
i 7 Démontable
Non démaontable

Devoir de synthése N3 (2007-2008)

Systeme de chargement de sable de moulage

Prof M® Toumi Imen
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Pour assurer la ligison 7/1 on demande de remplacer la solution utilisée par une autre (Méplat sur la vis de
maneeuvre (7) et une vis sans téte fendue a téton court) ;
Compléter & I'echelle 3:| et aux instruments la représentation graphique de |a solution en mettant en place la

vis sans téte fendue & téton court : j
7

B-Les fonctions Electroniques et logiques (12 Paints)

{Nuteor W)
] : {Moteur Mt}
8 Eagtgurs : . = ,
a : Chariot au dessus du sable de moulage ; M 6 6 -
b : Chariot au dessus de réservoir ; T3
¢ : Pelle en position haute ; Prste de Chargemest
d: Pelle en position basse ; i i) Pa—
e : Pelle ouverte (non représenté) ; Pals 2 commande
f: Pelle fermée (non représente). iy Réserma

b- Actionneurs :

Mt! : Moteur translation ;
ML : Moteur levage ;

MP : Moteur Pelle.

c- Fonctionnement :

Sable de moulage
Fspel

Au depart |e chariot est au dessus du sable de moulage, en position haute et la pelle est ouverte. L'appui sur le
bouton poussoir (m) provoque la descente de la pelle sur le sable de moulage .elle se ferme, puis elle remonte. En fin
de montée, le chariot se déplace jusqu'au dessus du réservaoir. Dans cette position, il y a descente de |a pelle, elle
s'ouvre, puis elle remonte.

Enfin . le chariot recule en arrigre vers sa position initiale et le cycle de transfert s'arréte.

Devair de synthese N°3 (2007-2008) Systeme de chargement de sable de moulage Prof M® Toumi Imen
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d- Schéma structurel de |a partie commande :

+2v OC

L

e >| p—

Rt

|

_/"/_1_ Rai

>/I

[©)

Hi
T

- 5|
i slo— 7'

TRAVAIL DEMANDE -

v
| w
T | slb

>

[©)

..............

Z- Représenter sur le schéma structurel et pour le transistor 1 : (|a tension Ve I8, IC, 1E) et
préciser ses bornes (C, B, et £)

3- Completer le tableau suivant :

Déduire 'equation de P

Ftat de Tl

Ftat logique de HI | =0 ou=0

=0 ou =VIC

VIt

0
Hi & partir du tableau : 0
|
|

r
0
1
|
1

3- Tracer le schéma de cablage de Hf a base de transistors, en employant des transistors matérialisant que des

fonctions logiques Nl et NON :

CC

Hi
Re3
p —
—— Res /15
w KTB — T4 e
r Rez
- -
_;_
Devair de synthese N°3 (2007-2008) Systeme de chargement de sable de moulage Prof M® Toumi Imen
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T- Tracer |e schéma de cablage de Hi & base de transistors, en employant des transistors matérialisant que des

fonctions logiques NAND et NON
e /)
Res [] Res [] Rer []

Ris Rp7
p _— 17
(T KTE K Hi
Res .

_— 18

—

8- Donner I'gquation de H2 en fonction des variables a et b en se referant au schéma structurel :

9- Le relais X a pour équation : X = (d+x) . H2

a) Transformer |'équation de X avec des NAND & deux entrées : /

b) Compléter le logigramme de X :

H2 d /1|

& p— _ N
- & p >
& N
Devair de synthese N°3 (2007-2008) Systeme de chargement de sable de moulage Prof M® Toumi Imen
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NOm:. oo DEVOIR DE CONTROLE N°1 Labo de Technologie

DUREE - | HEURE Lycée secondaire de KORBA

ANNEE SCOLAIRE 2007-2008
Prénom:..................... Classe -2 Sg 7 S—
NO . Classe : 28c?
: Doc 1/4 Note : .. / 2|] PROPOSE PAR LE PROF. TOUMI IMEN

Systeme technique : LINITE AUTOMATIGUE DE POINGONNAGE & EVACUATION. (APE)

%} Barriere métallique
« |g fabrication des barrigres métalliques exige une certaine décoration (Motif <) Piece a decorer
sur des pigces métalliques. o o s iy
. N, L N B = e
Puour cela e fabriquant est obligé a Décorer les pigces par notre systeme a étudier. \;EE E=E EEE/
| L L | L L [N
L | L L (N
Magasin Il Q [l © |
Piecea ) (7 piece S ERs B
poingonner |- | S8 aee EE

M Energie disponible: Wp
(3 bars) et We.

I La partie commande
est constituée d'un Micro-
ordinateur.

i

S=——o+

Micro-ordinateur

(

1.
/ t oo 1
Clapet 2
@ Piece

pmm;nnnee ‘
Boite vide

S Moteur
Blectrique M
s eVawaﬁbn? & ‘

© © © 0O O® © © ©

Galet dispositif ‘ Is al Tapis roulant
_pour peser — : T
1 [a2] B

Ressort

Contacteur
KM

DESCRIPTION DU SYSTEME : FONCTIONNEMENT DU SYSTEME :
3 |a présence d'une pigce sur le capteur t provoque le départ cycle :

v" Amener la pigce sous le poingon P par l'intermédiaire du clapet 1;
v" Descente de poingon P ;

3 [ie systeme est destiné & poingonner des pigces, il
comporte deux unités.

Unité de Poingonnage des pigces ;

S Amener la piece j hRduntEE du poingon .F ;
_ ecule de clapet 2 ;
& EU""‘E" la piece v" Avance du clapet 2 et recule de clapet 1.
% Ejecter la pisce ; 3 Apres 10 pigces poingonnées (equivalent a une masse détectée par le
Unité d'Evacuation des boites. capteur ay ; le moteur M fonctionne pour avancer la boite remplie

par l'intermédiaire du tapis roulant T vers |'évacuation.
Dés que la boite vide se présente sur |e capteur 8 le moteur s'arréte.

Devoir de Contrale N 2007-2008 M® Toumi Imen
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Travail demandé :
|/Modeélisation fonctionnelle (3 pis)

- Donner le modele fonctionnel du systeme (UAPE) :

I/ Analyse descendante de (UAPE)

A- Etude de |'unité d'évacuation des baoites: (4pts)

2°/ Compleéter le niveau AD en utilisant les termes suivants :

Moteur électrique, We, Boite remplie déplacée, Messages, Comptes rendus, bruits, Energie mécanique de rotation

(Wmr), Boite vide en position, Déplacer, Traiter les infos, Reglage, Ordre, Masse et présence de |a boite, Programme,

Saisir et convertir,information sur |'état de |a boite.

?
?
,,,,,, ‘,7_”"”_?
\
T
L
V | ,,‘ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ?::::: B ::f>
? \
7 1 )
| | [ I
! PC | o -
% _ | Transformer [ _ y
‘ | I'énergie o
|
| PR \‘V 77777777 ?
| ? L - — —‘ ’) ,,,,,,,,, _
,,,,,,,,,,,,, f) H
b | D L D
3
O
‘ \ ‘Tapis roulant ‘
| \/ T |
7?; 7777777 ; 7; 7777777 _ ? ,,,,,,,,,,,, ?7;7; 7777777 T - ‘
4
| Dispositif
pour peser IT
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B- Etude de 'unité de poingonnage des pieces :

[°/ Complter le niveau AD en utilisant les termes suivants : (254t

Poste d'aménage, We, Comptes rendus, Messages, Poste d'éjection, Traiter les infos, Piéce poinconnée , Ordre de

fonctionnement Of, Présence pigce, Pigce en position, Wp, Poingonner, Programme, Ejecter.

ffffffff ?
L 2
2
‘ ””””” 2 "
| |
» R f— —
| | \
B « y B
7777777777777 xr — - = = — = = = === = | =
e — +
| | |
PC
| ? i |
‘ > Amener | |
2|, \/
\ L 7 ? \
,,,,,,,,,,,,, ;
| | ‘ 1 v ?
| Poste de ) D
| poingonnage 4 h
| \ | ‘, ,,,,,,,,,,, ? |
2
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, \/
I (N SR
AO
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Prénom :

- 8.

NO: ... Classe

Doc 4/ 4

[/ Dutil de description temporelle (GRAFCET) (9.5 pts )

[°/ Compléter le tableau suivant : (.25paints)

7°/ Etablir e Grafcet d'un point de vue du systeme : (175 points)

N® de la

tache

Description

Cette tache

débute si

Cette tache

prend fin si

I

ATTENDRE

3%/ Compléter le tableau suivant : (35 paints)

[ 1

0

Attendre

49/ Etablir e Grafcet d'un point de vue PO : 3 points)

Capteur
N%de la | Action donnée par les effets | Actionneurs
détectant la fin
tache des actionneurs correspondants ,
de |'action
0 Mtendre | > |
| TR RPN ISR
2 Descendre le poingon | ........ | ...
T PO N R
&
a |
------------------------- I2| ' ||D

SCi: Sortie de la tige de vérin i

RCi : Recule de la tige de vérin Ci.

Attendre

Devoir de Contrale N

2007-2008

M® Toumi Imen




Proposé par les Profs. DEVOIR DE SYNTHESE N°02 02 LKAE;ErEDR%og

M Toumi Imen TQChﬂOlogie Durée 2 heures
NometPrénom: ... ... N®: ... Classe:2Sc.. Note: /70
« Etau de centrage et d’immobilisation d’un tube » Doc : 1/6

l- Mise en situation :
le dessin d’ensemble de la page Doc 1/ ... représente un étau pour le centrage et 'immobilisation d’'un tube
(différents diamétre).
Ce mécanisme est représenté par :
* La vue de face en coupe A - A.
* La vue de gauche en coupe B — B les pieces (1-2-6) seulement.
* La vue de droite de la partie supérieure de la piece (1-2-3) en coupe C - C.

- Fonctionnement :

La vis de manceuvre(2) est filetée :d'un cté filetage a droite et de I'autre cote filetage a gauche , la rotation de cette
vis de manceuvre par l'intérmédiaire de la manivelle (7) entraine le déplacement en translation des deux mors
mobiles (3) et (6) pour, serrer ou desserrer le tube.

Le guidage en translation de ces deux mors est asuré par la rainure en forme de (T) té réalisée sur le socle (1).

Pieces (1-2-6)
Pieces (1-2-3) seulement
seulement

B-B

Tube a centrer A

et a immobiliser

10

Filetage

a gauche

Filetage
a droite

N
1/ 2
Y
9
X
Z
Devoir de Synthese N°2 M® Toumi Imen
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NometPrenom:. ... ... . . [\ Classe:2Sc.. Doc_ 2/6
10| 1 |Vis de fixation Quincaillerie
9 [ 1 |Poignée Plastique
8|1 |Axe E 295
7 | 1 |Manivelle E 295
6 [ 1 | Mors mobile mené E 295
5[ 1 |Vis atéte fraisée fendue M6 Quincaillerie
4 | 1 |Bague de guidage E 295
3 | 1 [Mors mobile menant E 295
2 | 1 |Vis de manceuvre E 295
1|1 [Socle E 295
N°|Nb Désignation Matigres Observations

Echelle1:2 | ETAU DE CENTRAGE ET D'IMMOBILISATION D'UN TUBE "

Partie A : Etude des sollutions constructives : (10,5 Points)

lll- Travail demandé :

1) Colorier sur le dessin d’ensemble et sur les différentes vues les deux blocs cinématiques (1 + 4 + 5) et 1pts
(2+7+ 8+ 10) par deux couleurs différentes :

—"

2) Compléter le tableau des liaisons 3pts
Liaison Mouvements Désignation Symbole
TX Ty | Tz|Rx|Ry | Rz
3/(1+4+5) T .
Tx|Ty | Tz|Rx | Ry | Rz
6/(1+4+5 ! ...
TX| Ty | Tz|Rx|Ry | Rz
2+7+8+10)/ (1+4+5) | r—tT—F—F—| ... .. ... ......
Tx|Ty | Tz|Rx | Ry | Rz
3/(2+7+8+10) | p—f—p—t—t—t— | ...
TX| Ty | Tz|Rx|Ry | Rz
4/2+7+8+10)  |—r—r—r—r—1—1| ...
Tx|Ty | Tz|Rx | Ry | Rz
9/8 I rr—Tr—rr - ...

Devoir de Synthese N°2
7° Sciences----2008-2009

M€ Toumi Imen
ETAU DE CENTRAGE ET D'IMMOBILISATION D'UN TUBE




Ne. . Classe: 2 Sc ..

Doc 3/B

3) Compléter le schéma cinématique :

1,5 pts

St
1 x
— —
,,,,,,,, 1
4- Analyse des solutions constructives : 4 pts i
Solution Liaison Analyse constructive
|
Figur® 1
L s> Donner le nom de cette liaison :
4/1
R Cette liaison est (cocher le terme juste)
Démontable
Non démontable
s> Donner le nom de cette liaison en s'aidant de
la figure 2 :
214

«® Colorier les piéces qui réalisent cette liaison

sur le figure 1.

Devoir de Synthese N°2
7° Sciences----2008-2009
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Doc 4/B

216

«® Donner le nom de cette liaison en Cochant

la case correspondante :

Pivot

Encastrement

Pivot glissant

Hélicoidale

7

8

} 9/8

R Donner le nom de cette liaison :

&R Représenter la condition fonctionnelle pour

que cette liaison fonctionne correctement

5) Compléter a I'échelle 2 :1 et aux
instruments la représentation graphique
de la sollution de la liason 7/8 en
mettant en place la Vis H

1 pts

8

9

Devoir de Synthese N°2
7° Sciences----2008-2009
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Doc a/B

1) Etablir la chaines ci-contre de cotes qui établissent la

condition Ja:

2) Ondonne les cotes suivantes :

7

10

0,75 pts

01 0,15 C7
+0, +0, JC C8 ~
+0,1 W
Jb=1 bs =110 )
2 8
5 N g [ \__\__4
Je=1 c7=20 ; %

7 o4 ]

L _

) V

Jb b9
==
b8 o 2 pts
Etablir les équations suivantes
o= JC T ;
DOMaxi = . o OMaXi = o v e e e e e e e e e
Dmini = B T 011
Calculer
DO = 03 T
DOMaXi = . . o CBMaXi = v i s e e e e e
DOMini = . o T 031 ;
b9=........ c8=........
3) Inscrire les cotes fonctionnelle obtenues sur les piéces suivantes :

0,75 pts

| —
NN IN]
r |

7

Devoir de Synthese N°2
7° Sciences----2008-2009
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Partie C : Résistance des Matériaux: (4,5 Points)

1) Pour choisir le matériau convenable d’une piéce, on doit réaliser plusieurs essais (cocher la 0,25 pts
case juste) :

Parce que I'un des essais permet au matériau de s'allonger

Parce qu'il faut faire des essais
Parce que les essais permettent de voir comment se comporte le matériau.

. Echelle :
IFI () 1mm > 100 N
10 mm =2 1 mm

0,75 pts

2) lafigure ci-contre représente

I'enregistrement de I'essai de traction de
la piece (2).
- Mettre Fe , Fr et ALwaxisur le diagramme ci-contre :

Al(mml

La piece (2) a un diametre d = 20 mm et une longueur initiale Lo= 150 mm
3) Compléter le tableau suivant en s'aidant du diagramme ci-dessus : 2,9 pts ]
Effort d'extension Fe a la limite élastique Résistance élastique Re (limite élastique)
RE =
Fe =
Effort Fr de rupture Résistance a la rupture Rr
R =
Fr=
Déterminer le coefficient d'allongement du matériau ( A% )
A =
4) La piece (2) est sollicitée a la traction sous I'effet de I'action des deux mors mobiles (3) et (6)
d'intensité F =500 N
Calculer la contrainte normale maximale de traction (cmaxi ) : 1 pts

M® Toumi Imen

Devoir de Synthese N°2
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Lycée secondaire : Bardo Date :22/10/2009

Devoir de controle N°1

NOM & oo Classe : 2-8-6 /20
Prénom ... N Note:......cooeeenn.
I- Présentation du systéme
a- Systéme technique : Machine a cambrer

t m
E\[marche]

b- Constitution :
Le systéme ci-dessus, permet de cambrer des piéces en tdle, il se compose d’ :
e Un dispositif de transfert.
e Un dispositif de pliage.
e Un dispositif d’évacuation.
La commande du systéme est assurée par un automate programmable.
c- Fonctionnement :
L’action sur le bouton de mise en marche m provoque :
» L’amenée de la pi¢ce par le poussoir du vérin C1.
» Le cambrage de la pi¢ce par le poingon du vérin C2.
» L’éjection de la piece par I’éjecteur du vérin C3.

Page 1 sur 4




II- Travailldemandé: | . /11

1- Compléter le niveau « AO » de la machine a cambrer.

; Signalisations
Traiterles @ F———————""""""————_ - —_—— T ———
informations Ordres de commande

Opérpteur \fe PTogramme Wp
e

i
i
7
i
i
i
i
i
i
|

i
i
i
i
i
|

1 |
| |
! |
| |
i |
i |
| |
| |
i Amener | |
| - .
| | '| | |
. . I I [
: Dispositif de transfert | | |
| :
: ' i i
| Informations sur I’amenée ' :
__________________ | | |
r ;
| | |
I A A 4 I Bruit
| Piéce amenée :
|
: < Cambrer |
| -
: | |
. . . |
: dispositif de pliage | '
| : !
| Information sur le cambrage | '
- —""¥"¥"~"¥"“"¥"¥"~"¥”¥—-"¥/=-"7—"=—=—'—=——- |
\ 4 v I
Piéce cambrée > Ejecter éjl:gfé:ambree et

Information sur 1’évacuation

L e Y _____ | AQ
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2- Compléter la modélisation du systeéme

Programme

Operateur I ' _ Wp /25

Piéce a cambrer Cambr er une piéce Piéce cambrée et éjectée

——— 4 Bruit
>

< Signalisations

‘Machine a cambrer + Automate programmable

C-2 Etablir le GRAFCET d’un point de vue Systéme décrivant le fonctionnement de la
machine a cambrer.

v
O | 7| Attendre
Tor T Mise en marche
1 Amener une piéce
4 Piéce amenée
2 ——| Cambrer une piéce
4 Piéce cambrée | /3
3 ——| Ejecter une piece
4 Piéce éjectée
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C-3: Le poincon est en bas.

e Quelle est I’étape active ? L’étape N°2.

e Pourquoi ? Parce que le poingon est en bas entrain d’effectuer la tche
décrie dans I’étape N°2 (le cambrage)

e Quelle est la transition Validé¢ ? La transition validée est T2/3

e Pourquoi ? Parce que I’étape 2 est active.

e Sion appuis sur le bouton de mise en marche « m » que va-t-il se passer ?

Rien

e Pourquoi ? Parce que c’est I’étape 2 qui est active est non pas I’étape
initiale

e La transition T,3 est elle franchie ? Non

e Pourquoi ? Parce que le cambrage n’est pas encore terminé.

e Le franchissement de cette transition entraine simultanément la désactivation

de I’étape 2 et I’activation de I’étape 3

60 Traval
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Nom:.................... DEVOIR DE CONTROLE N°1 Lycée Secondaire de Korba

Prénom:................. gEEHNﬂllﬂﬂlE PROPOSE PAR
UREE : | HEURE E
N°:.. Classe:ZScd Pour le 13-11-2008 " Touw [Men
Doc 1/4 Systeme technique Note: /700
PREPARATION AUTOMATIBUE DU CAFE CHAUD (P.A.C.C) -
< SPuour la préparation du café chaud instantané le f =
constructeur & fabriquer notre systeme & étudier 500 millimes

ci-dessous. (Voir Doc 4/4)

DESCRIPTION DU SYSTEME : Distributeur
<3 [e systéme est composé des trois unités. du café

@ “Unité de broyage du grain de café
@ “Unité de dosage du café en poudre;
® “Unité d'injection de |'eau chaude;
@ “Unité de chauffage d'eau; m

® “Unité de préparation du café et d'évacuation des déchets.

FONCTIONNEMENT DU SYSTEME :

<3 La présence d'une tasse vide devant e capteur photo-électrique Ly et ['appui sur le bouton marche (m)
provoque le cycle suivant :

v" Aspiration de |'eau par |e recule du piston P ;

v’ Chauffage de I'eau par |e résistor chauffant R et broyage des grains du café simultannement pendant 10
secondes par |'intermédiaire du broyeur B ;

v" Dosage du café en poudre par |e recule du Clapet C vers la trémie T pendant 3 secondes ;

v" Injection de |'eau chaude, par la poussée du piston P, dans la trémie T;

v" Attente de 20 secondes pour fondre |e café en poudre dosé;

v’ Evacuation des déchets vers |a poubelle par la sortie du vérin Cy;

v' Retour du clapet C et de |a trémie T a leur position initiale simultanément par |e vérin Gy et Cy.

Remarque:
M Energies disponibles : Wp (3 bars) et We (220 valts) ;
V1 La partie commande est constituée d'un automate programmable ;
VI Le capteur argent (300 millimmes) ne fait pas partie de notre étude;
M Le résistor chauffant est commandé par un rélais électromagnétique (Rm);
VI Le moteur (M) est commandé par un contacteur (KM)

Technologie Préparation automatique du café chaud Devair de contrale N°
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Travail demandé :
A- MODELISATION FONCTIONNELLE & STRUCTURE DU (P.A.C.C) (3Pts)

Sonner le modele fonctionnel du systeme (P.A.C.C) en utilisant les termes suivants :
Energie électrique (We) - Energie pneumatique (Wp) - Café chaud - déchets - Reglage - Grain du café et Eau froide

- Ordre de fonctionnement - Préparer |e café chaud - Signalisation - Chaleur.

B- ETUDE FONCTIONNELLE (4aPts)

“€ompleter |e niveau AD en utilisant les termes suivants :
Energie électrique (We) - Energie pneumatique (Wp) - Café chaud - déchets - Réglage - Automate programmable -
Grain du café - Eau froide - Ordre de fonctionnement - Préparer le café chaud- Vapeur - Ordres - Poste de dosage -
Broyer - Unité d'injection - Chaleur - Unite de chauffage - Comptes rendus.

\‘/ \‘/ Signalisation
. Piloter | | o
i I ! C (J j(
|
: 14 e @
s j Aspireret —®  Chauffer
= C o injecter
| ) \
e e e H

................. 77
\L \L | Unite de pre i

préparation | L.
L eeereriinnaninianas @ @ du café et }
] [ T P Doser d'évaccuation |
‘F = - des déchets ‘
| ‘ | | }

| it de b | |
| Comptes rendus Unit¢ debroyage 1. | |
L < - ___ = __ _
Technologie Préparation automatique du café chaud Devair de contrale N°
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C- OuUTIL DE DESCRIPTION TEMPORELLE (GRAFCET) (12aPts)

1°/ Compléter et identifier les éléments technologiques réalisant les actions correspondantes : (4,25 prs )

Actionneurs | Préactionneurs Lapteurs
N® | Action donnée par les éffets des actionneurs detectant la fin
correspondants | Correspondants s
de |'action
0 | Attendre L,etm
| |ReculerlepistnP ) DM |
Do Rm | KM t /2/10s
3 |ReculerleclapetC
4 .................................................. LBO
g9 | Attendre 20 s pour fondre |e café en poudre | r |
B | SCy | Ly
T\ SCy | 12 M, Liget Ly
2°/ “&tablir le: les grafcet de trois points de vues : (8,25 prs)
_| —1 —
i Attendre Attendre Attendre
S - t/2/10s R
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, / T \ T t/ 3 / 3S
Technologie Préparation automatique du café chaud Devair de contrale N°




Nom:....................... Prénom:.................... NP Classe:Z Sc 8 Docd /5
PREPARATION AUTOMATIQUE DU CAFE CHAUD
(P.A.C.C)
KM Moteur (M)
o o / Q § grain du café
\/\x // /7/ //,/\
/V\ N SN \ N
/= N - N “soc o~
Reservoird'eau |, ' 7. 1 oo koS Broyeur (B)
\ ~, Y ?\ ) N og S
SRR 3
T T /<\ Tamis |- B café en poudre
\ 7 - v ) g\o

Résistor
chauffant (R)

Piston (P)

Poubelle

Tasse
Détecteur photo-

% électrique
L

\ 4

O\

L

NB : Les Capteurs Lyg et Lgp detectent |a fin de la sortie des tiges de vérins [y et Cs ;
Les capteurs Ly et Ly detectent |a fin de récule des tiges de vérins Gy et .

Technologie

Préparation automatique du café chaud

Devoir de contrle N°
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NIJFI’I e DEVOIR DE CONTROLE NOOQ
Prénom:............. Pofori Par Le Praf) M Toums e

Classe : 7Sc8 N° .. Doc:1/5 Aote. .. ./20

Lycee KORBA
200872009

Labo de Technologie

«BRIDE AMOVIBLE»

1- Fonction du systéeme :

La bride amovible représentée par son dessin d'ensemble permet de serrer une pigce qui se met en place

facilement par enlevement de la bride ( voir la vue de dessus du dessin d'ensemble ).

2- Description du fonctionnement :

La piece est posée sur vé inférieur ; on met en place |a bride et en agissant sur le levier de maneuvre ; la vis

de maneeuvre avance permettant au veé supérieur d'immobiliser la pigce.

| A-A

A

_@__
|
|
|

|
|
20\ V2
|
11 TREl

I

| f |
5{ @ ’’’’’’’ /\ 7} Sens de rotation de (4)

en vue de |'enlever

2008-2003 Bride Amovible
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NOM &L Prénom:................. Classe:2Sc8 N°:... Doc: 2/4
B || Goupille
a || Rondelle d'appui Il || Semelle
4 | | Bride 0 2 | VisCHe
3 2 | Maontant Chrome q || Véinferieur
i [ | Vis de man®uvre Trempe 8 || Piece
I [ | Levier de maneuvre Trempe I || Veé supérieur
Rep | Nb Designation Observation | Rep | Nb Désignation Observation
Labo Mécanique «Lycée KORBA » 2™ Sc 8 (Toumi Imen)
BRIDE AMOVIBLE fehelle 12 | = (o)

TRAVAIL DEMANDE :

|- DEFINITION GRAPHIQUE D’UN PRODUIT :

« 10 POINTS »

[- Tracer la chaine des cotes minimale qui installe la condition Ja :

3

- LALA- iﬁ
= \ T | H
(=] = //_
= e / !

i

& )
g| | ) ] ' = | |

2- Ecrire les equations donnant :

....................................................................................................

) +0.3 +03
3- Calculer by sachant que: Jb= 4*08 =2 bp=2 " bp=30"
|J5 MaXE = v e v e e et e e e e e e e e e
B i = e e
2008-2009 Bride Amovible M? Toumi Imen




NOM & .o Prénom:................. Classe:2Sc8 N°:... Doc: 3/4

Cotes CN Es E, Cwmaxi Chini IT
+ [
ag= 2 e | | 208 | ...
=177 | e | -0.8 72 | ...

................................................................................................................

ZaN
‘ N\
ﬁﬂ
3
Y. 0
12
N ——

- RESISTANCE DES MATERIAUX : « 10 POINTS »
« L'etude de |a résistance des matériaux sera réalisée apres serrage de |a pigces »

1-ETUDE DE LA VIS DE MANOEUVRE (2) : B Points

La vis de manoeuvre (2) est supposée de section droite circulaire, fabriquée en acier dont la résistance

glastique « Re=30 N/mm? », d'un coefficient de sécurité adopté « 4= 3 » , de longueur initiale « Lg=100 mm » et de

module d'élasticité longitudinal « E = 210° N/mm? » ; L'action de serrage de la piece ”Fs/z ”= (000N,

2008-2003 Bride Amovible M® Toumi Imen




Classe:2Sc8 N°:...

Doc: 4/4

a- Placer les actions appliquées 4 |a vis de maneuvre (2) sur le dessin ci-contre:
b- latigeestsollicitee ala............ ;

c- Calculer le diametre minimal « dm » de |a vis de manoeuvre (2) pour qu'elle puisse supporter les

.....................................................................................................

Un donne le tableau suivant des valeurs de diametre standard de |a vis de manoevre (2) :

| e——

Diametre (d) en mm

4

b

B

Il 12

13

|5

20

d- Choisir le diametre qui convient pour la vis de manoevre (2) pour qu'elle résiste en toute sécurité: | d-=

4

e- Galculer la déformation de |a vis de manoeuvre (2) avec |e diamétre minimal choisi du tableau précedent:

2- ETUDE DU MONTANT (3) :

Notre étude portera sur le montant (3) en acier supposé une poutre, constituée d'une section
droite (8) circulaire « § = 100mm? », de résistance a la limite élastique « Re = 10N/mm? » .

d'un coefficient de sécurité adopté « 4 =3 » Sachant que ||F4/3|| - 500N

a- Placer les actions appliquées au Montant (3) sur le dessin ci-contre:

b- Le montant (3) est sollicité a la

c- Vérifier que le montant (3) résiste en toute sécurité 4 la sollicitation appliquée:

[]D

2008-2009

Bride Amovible
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Classe : 2°™Sc... N°:.

Nom: ... DEVOIR DE CONTROLE N°03

120

Pocfrasé Sar M® Zouni Inen
Note : . .

Lycée KORBA
2008/2009

Labo de Technologie
Avril 2009

«FRAISEUSE UNIVERSELLE»

Description du Systeme
La mise en marche de la machine est
réalisée par I'appui sur le bouton poussoir
«m».
Le mouvement de «Mc» de la fraise disque
est assuré par la rotation du moteur (M).
Le mouvement d'avance longitudinal (MaL)
de la table machine est assuré par le moteur
(ML) qui posséde deux sens de rotation
«ML1» et «ML2» actionnés respectivement
par «H1» et «H2».
Le mouvement d’avance transversal (MaT)
de la table machine est assuré par le moteur
(MT) qui possede deux sens de rotation
MT1» et «MT2» actionnés respectivement
par «T1» et «T2».
En cas dincident ['appui sur le bouton
d'arrét d'urgence «AU» arréte totalement la
machine.

A- FONCTION LOGIQUE DE BASE : (8 Points)

Fraise Disque

Table Machine

1- Classer les variables en cochant la case correspondante: /1.5
tl hb| T | MIZ [ HZ | HE | MTE | Mc | m [ MLE | M2 | AU | t2 | h2 | T2
Variables d’entrée
Variables de sortie
m | H1 | h1 | ML1
01019 0 ML1 H1 +hl
= . +
olo[1] o m
2- Soit la table de vérité de l'avance de la table 01111 0 | MLL=(m+HL).hl
machine longitudinale vers la gauche, sens «ML1». of1]0] 0
Encercler ci-contre 'équation logique correcte 110 1 | Ma=(m. HIL)+hl
B N U VT T
1{0(1 0
. o 1lojJo] o
3- D'aprés le schéema a contacts de I'avance )
longitudinale de la table machine vers la _ ML @
droite , sens «ML2» ci-contre , donner h2
L : m H e
I'éguation de sortie P S — | /
L L
ML2=. . . ;
2008-2009 Page |/3 Profs M°® Toumi Imen



4- Représenter le logigramme de 'équation de sortie MT1=(m.T1.t1+ m.T1.t1).tlen

utilisant des opérateurs a 2entrees.
m t1 T

MT1

5- Etant donné S1=m.T1t1et S2=m.Ti.t1 , compléter le tableau suivant

[N
(BN

t1 ImTl |S1 |S2 |[S1+S2 | MT1

l—‘l—‘l—‘l—‘OOOOB

oo |FP|(FP|IFk oo+
OI—‘I—‘OOHD—‘O_'

6- Compléter le schéma a contacts correspondant a I'équation MT1 simplifiée dans la question 5

MT1 |

]

7- On donne I'équation de fonctionnement du moteur (M) : M= AU . (3. m)

a) Effectuer le branchement de la commande du moteur par les circuits intégrés suivants :

(utiliser la regle et les couleurs)

B

Al m\a

e

) 1404 ) 7408

S0k
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b) Quel type de circuit intégré utilisé dans la figure ci-dessus.

c) Les circuits C.MOS son caractérisés par :
e Une tension nominale d'alimentation de 3 & 15V
e Une tension nominale d'alimentation égale a 5V+0.5
e Une puissance moyenne absorbée de I'ordre de 10mw /porte
e Une puissance moyenne absorbée de I'ordre de 0.1mw/porte
Cocher la ou les bonnes réponses
8- On donne I'équation MT2 =m T2.2 +m T2.02+4m.T2.2+m.T2.02+m.T2.24m.T2.2+m.T2.t2

a) Simplifier MT2 (en utilisant la factorisation)

10- On donne I'équation de MT par des opérateurs NOR a deux entrées .
MT=[(MiT2) L 014 t2

Tracer son logigramme

Avec des opérateurs européens avec des opérateurs américains
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Nom : DEVOIR DE CONTROLE NO3 Lycée KORBA

] Année scolaire 2007-2008
Prénom:.................. TECHNOLOGIE
Durée : | heure
NP . Classe:2 Sc? Note: /20 Doc: 1/4

Systeme technigue : Systeme bureautique
DESCRIPTION

Le bureau d'un directeur d'une société est équipé
d'un clavier a quatre boutons, dont deux boutons
poussoirs @ et b pour 'appel des divers services
(appel café, entrée client et recevoir courriers) qui
est réalisé par un générateur de chants d'iseaux qui
donne trois sans d'animaux différents (piseau,
grenouille et grillon) et deux boutons ¢ etd pour
I'etat du directeur (lampe verte pour |'état libre et une
lampe rouge pour |'état occupe).

Les courriers

- .

pel

=
}

Pardon
Monsieur

Faite entrer
e client

Il est equipé aussi d'une veilleuse placée au
dessus de la porte du bureau & l'intérieure, qui
s'allume en cas de coupure du courant électrique.

SCHEMA STRUCTUREL
Sur quel bouton je
Veux appuyer
290 - ', Clavier dg commande
Vi . & quatre boutons poussoirs
© 50 hz © < \Q‘ @ @
C a b
= s 5 ‘g
c
b=====3 K DANMRRRINANN
|/
R1
<i Gircuit d'alimentation stabilisée
rZ
Peh - oo
e Circuit de |a veilleuse Lénérateur de chants d'oiseaux...
Cqfl + D, ! !
RZ
Dz Raj 2
Buzzer
@ g e Ry |j ] R 1 Circuit intégré N7
(0C) k R |0 HT2s4ac 5 A
a Del2 R [: N
- Rs 13 14 15 /V
"I:'—(“ Pile Rg
rechargeable +
Ves 9v T3 L=
- E\ E\ E\ S
il 1 2 3
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Nom:.. ..o Prénom:. ... N®. ... Classe:28¢2 (Doc2/4)

TRAVAIL DEMANDE :
I/ LES FONCTIONS LOGIQUES : (/5 paints)

ab
7777777777777 | point

in
,,,,,,,,,,,,,, s

A\ Pour I'appel du café, le directeur appui sur le
bouton b seulement ; cette fonction est
traduite par le logigramme suivant : (gpzints) L

1

[?) Donner I'équation Sy en fonction de NietNand: S= .. ................ : | point

2°) Transformer §yen logigramme, en utilisant

des portes logiques de base & deux entrées : ab 7 puints
S|= ................................. S,
—_—
| point
s,
3°) Tracer le schéma & contacts de S : )

B\ Pour recevair les courriers, e directeur appui sur le bouton a seulement, cette fonction est

traduite par |a table de vérité suivante : (4 goints) S I[Jl ?]2
: . . _ 01110
1) Chercher ['équation de Sy a partir de la table de vérité: NERE
- [10]1
S2= . ; | poit

2°) Transtormer S en logigramme en utilisant des
opérateurs |ogiques Nand & deux entrées :

Q= o Z points

.................................................. 82
................................................. _

.................................................
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N®. ... Classe:728:2 (Doc3/4)

3") Transformer S en logigramme, en utilisant des opérateurs logiques Ni & deux entrées :

ab 7 points
Y
...................................... 82
""""""""""""""""""""""" %
4011 4001
C\ Pour |a réception des clients |e directeur appui , ,
simultanément sur les boutons aet b ; cela [ [ [ [ e [ [ T 5 [
est traduit par |e brochage suivant : (4 goints) = |_Dﬁ liQJJ n @
Ll L2l [3] Lel sl Lel L7 1] L2] 3] L4l [s] Le] [z
[®) Remplir 'espace vide sur le brochage ci- ki L’J Lo T ,,,,,,,,,,,, Lo
contre et déduire |'équation Szen fonction
de Niet Nand : "
= 0 [
0\/T R alb Delgﬁ ,J points
53= ....................... ; B E S
2") Transformer Sg en fonction de Nand & deux entrées : 2 points
0T
4011 | -
B E'_“[ .0 points
1% Lh
2
2 T
37) Rebrancher Sz sur le CMOS 4011 ci-contre : EQ &E
E ]
: E
+V m
R
R"
El ] Del | =
“LR alb 7
A S
Ov

+V
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Nom:.. ..o Prénom:. ... N®. ... Classe:728¢:2 (Doc4/4)

I1/ LES FONCTIONS MEMOIRES : (4 points)

Au dessus de la porte d'entrée du directeur, on trouve deux lampes « une verte Ly pour ['état libre et une rouge
Ly pour I'état occupé du directeur de bureau » ; 'appui sur les boutons poussoirs ¢ et d correspond respectivement 3
I'allumage des lampes Ly et Lg;

[") D'apres |e brochage ci-dessous, écrire ['équation de sortie Lg en fonction de NI avec ¢ |e maintien de L;

+

Lv

—> >
>

A o

o
A4

Lv:Ci/(di/Za) Le=. ...

2°) Transtormer |'équation Lyen logigramme en utilisant des opérateurs logiques de base 3 deux entrées :

3%) Transformer Lg en schéma & contacts :

2 points
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Préparé et proposé par le Prof M® Toumi Imen

NOM oo, DEVOIR DE CONTROLE Lycée secondaire de
Prénom:................. N°3 20;23;809
NY: .. Classe: 2 Sc.. TEEhI’IDngiE

Systeme Technique

Four MICRO-ONDE DE CUISINE

Le systeme utilisé est un « four micro-onde de cuisine » équipé d'un minuteur et d'un plateau tournant.

- a et b: deux boutons pour la commande de temporisateur ; S ﬁﬂﬂ
e ) ,
- ¢ : Bouton marche du moteur du plateau ; Led Marche S ab |
Led Minut A 00
- d : Bouton Arrét du moteur du plateau ; e s % 4 y 00| |
Led de Tombour g /// // % % cd |
- K : Commutateur de mise en marche du systeme. © // /

K Interrupteur

(mise en marche)

TRAVAIL DEMANDE :

I- LES FONCTIONS LOGIQUES : (/45 points)

Ftude de Minuteur : k, ky, et ks sont des contacts qui assurent la tempaorisation -

L'appui sur Ferme e Temp.urisatiun
Contact (minutes)
d k| 3
b ko 0
aeth ks [a
a- Lompleter |a table de vérité suivante (5 gaints)
d b k| kz kg
0|0
0| |
I I
[ | 0

b- Donner les équations des sorties k, ks, et ks : 25 paints)

Devoir de Contrale N°3 Page |/ 4 four micro-onde de cuisine




Préparé et proposé par le Prof M® Toumi Imen

Nom:. . oo Prénom:. ..., Classe:38c.. N%:...

c- Représenter les logigrammes des trois équations des sorties ki, ko, et ks en utilisant des opérateurs logiques
de base & deux entrées : (15 paints)

a b
k.,
ky R
ke

z

d- Etablir le logigramme de |'équation de sortie ki en utilisant des opérateurs « NAND » & deux entrées : (25 paints)

a b
O
0 b,
O
e- Ctablir le logigramme de k; en utilisant des opérateurs « NI » & deux entrées : (25 mins)
KO =

a b

0 SN
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Préparé et proposé par le Prof M® Toumi Imen

Classe:38c.. N%:...

g- Lompléter le schéma de cablage ci-dessous équivalent aux logigrammes de ki et ks trouvés dans les questions
préecedentes : (3 paints)

4011 4001
+V +V
N EEEEEE e E L
e | P e

Lil L2l [s][afLs]Lel ap
Vv

\TH_!ZJILIIAIILIIQI 7

R
=l [ iy
LR oa i Dkellxzﬁ D:ZISZ%
Ov Ov

+V

Ov

h- i on veut remplacer le cablage de k et ko par des circuits intégrés contenant des opérateurs logiques de base,
combien on a besoin des circuits intégrés et quelle est |a solution la plus économique ? ¢ paints)

Devair de Contréle N°3 four micro-onde de cuisine
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Préparé et proposé par le Prof M® Toumi Imen

Nom:. . oo Prénom:. ..., Classe:38c.. N%:...

II- LES FONCTIONS MEMOIRES : (4.4 poits)

Ftude de la commande du moteur du plateau tournant :
Pour maintenir en mémoire e fonctionnement du moteur du plateau tournant, on utilise le circuit logique suivant :

C

Ro
@)
®
—
v i

b- Représenter |e logigramme de |'équation de sortie Y en utilisant des opérateurs logiques de base & deux

BNtreées : (24 points)

v

c- Lompléter la table de vérité ci-contre : 25 paints)

—_— | —|—Ieaao|Ia|a]| o
ol —|—|—|— |03 -
al— 1 —Iaa|——IB8<
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Lycée secondaire || Devoir de Synthése Date : 31/05/2010
BORJ LOUZIR n:3 Duree : 2 H
Prof : Classe : 2¢me A Sciences 2

Mr Hamza
Mohamed

Technologie

o
[

o WIS

-

ol  [o] [9]

Distributeur de Boissons

Produit

Mise en situation

Un distributeur de boissons permet de livrer au consommateur
- De l'eau réfrigérée

- De la menthe a I'eau,

- Du citron a l'eau.

La sélection du produit se fait a I'aide d'un pupitre a 3 boutons
S1 (eau) S2 (menthe) S3 (citron).

Fonctionnement
Le systeme est équipé d'un moto- compresseur commandé par les boutons a et m,
assurant le fonctionnement suivant :

- A l'arrét "m" et "a" ne sont pas actionnés.

- On actionne "m" seulement le moto- compresseur se met en marche.

- On relache "m" le moto- compresseur continue a fonctionner.

- On actionne "a" le moto- compresseur s'arréte.

- On relache "a" le moto- compresseur reste a l'arrét.

- L'action simultanée sur "m" et "a" arréte le moto- compresseur.

Travail demandé

| / La fonction mémoire :

1/ Compléter le tableau de fonctionnement correspondant au fonctionnement
du moto- compresseur.
2/ Attribuer un nom a la fonction trouvée

3/ Compléter le schéma suivant :

%
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4/a/Ecrire l'expression en " NOR " de la sortie KM =a.(m + Km)

b/ Tracer son logigramme en " NOR.
am

Il / Les fonctions logiques universelles :
1/ Pour obtenir
- De I'eau pure, on appuie sur S1.
- De la menthe a I'eau, on appuie sur S1 et S2.

- Du citron a I'eau, on appuie sur S1 et S3.
a/ compléter la table de vérité :

S1/S2|S3 /R |, Déterminer I’expression de R

R PP O O OO
R RO Ol L OO
R Ol Ol Ol O

2/0n considere que l'interdiction de livraison de boisons est signalée par le voyant rouge " ER ",

ayant pour équation logique simplifiée : ER= S1+S2.S3

a/ Représenter le logigramme de ER on utilisant les fonctions logiques de basse.

S1828S3

b/ Déduire le logigramme de ER avec la fonction NAND.

S1828S3

amza Mohamed
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C/ Aprés simplification.

S1828S3

3/Soit le logigramme de EV.

S1S2 S3

L
S

d/ Tracer le schéma a contacts de EV :
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11l / la fonction commutation par transistor :

Soit le schéma de commande de EV :
Vcc

1/Quel est le type des transistors
utilisés

2/ Donner les expressions de H1 et

3/ Etude de T3

Etat de T3

Mr Hamza Mohamed Page 4/4




5/ Retrouver I’expression de EV en fonction de S1, S2et S3 (avec les fonctions
logiques de bases).

Bonne chance
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L.S : Bousténe DEVOIR DE SYNTHESE N °1 NOM Lo e e
2009/2010 PréNOM @t e s
Bouchkati TECHNOLOGIE Classe : 2INF........ N°:...

Mise en situation
Systeme technique : Poste automatique de trongonnage

Présentation :
Le systéeme ci-dessous, permet de trongonner (découper) automatiguement des barres en
aluminium pour construire des portes et des fenétres.

T LA

S1 Automate _
—_— Afficheur
— programmable
Pupitre ' C2
M1 L20 O—4 M2
KM1 L10
Ro 1 km2

Troncon
d’aluminium

N
/ AN oP1
yd A\

Barre A
d’aluminium \\/> >°
\ \
Unité de serrage Unité de tronconnage
\ Unité d’avance
\ e

Description du fonctionnement
La présence d'une barre détectée par le capteur (P1) et I'action sur le bouton de mise en marche (S1)
Provoquent le fonctionnement suivant :
-Favance de la barre par les deux rouleaux (Ro) a I'aide du moteur (Mt1) jusqu’a V'action
sur le capteur (P2)
-Le serrage de la barre par une came (Ca) entrainée par le vérin (C1) détecté par le capteur (L11)
-Le trongonnage de la barre par le disque (D) entrainé en rotation par le moteur (Mt2) et en translation par le
vérin (C2)
-Le desserrage de la barre par la came entrainée par le vérin (C1)
Le fonctionnement du systeme est géré par un automate programmable et contrdler par deux
voyants de signalisation (Vv : voyant vert pour indiquer un fonctionnement normal)
(Vr : voyant rouge pour indiguer un fonctionnement anormal)
L'arrét du systeme est obtenu par I'action sur le bouton d’arrét (S2).
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[\ oY 1 1 T PRI ==Y 3 VoY1 ¢

I/ Analyse fonctionnelle du systéme de tronconnage (0,5-0,5-1,5-1-4) s

Travail demandé :
1/ Choisir une proposition correcte (metre une croix)

Desserrer la barre

La fonction globale du systéeme étudié est Trongonner la barre

Avancer la barre

2/ Identifier les matiéres d'ceuvres du systéeme étudié (Relier par une fléche)

Barre desserrée

MOE Trongons d’aluminium

MOS Barre avancee

Barre d’aluminium

3/ Compléter la modélisation du systéme (niveau A-0)

4/ -a) Encercler I'unité de trongonnage dans la page (1)

-b) Compléter la représentation de la relation entre les constituants de I'unité d’avance

............................................

..................

Ro
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5/Compléter le diagramme de niveau (A0) du systéme de trongonnage

gy N U S N U |
! y v ¥ !
! > !
S R R [P i
' !
I ] {V Y I
! !
I e R [ S N AN J +...... | DTN
T < } —>
| = |
' I v :
: Unité d’avance Serrer ou i >
| desserrer |
1 ———t—p
| T v :
| - ‘
ol ] e |
| =y
! [
| ' [
' Unité i
! De tron¢onnage ,
| !
A [ |
| !
| !
2 o o
o P = P
Par quoi est assurée la signalisation dans ce SYStEME ©o.eevvvurieieieee e

I/ Systémes de numération (1,5-1,56-1,5-1,5-1- 1,5) s

Le systéme de comptage utilisé dans le systéme de trongonnage est constitué d'un circuit
électronique non représenté et d'un afficheur pour indiquer le nombre de trongons
Travail demandé .
Le circuit électronique convertit des nombres en différentes baes
a)dans une opération de trongonnage le nombre de trongons affiché est 79 (10, On demande de :

-Trouver I'équivalent du nombre 79 (1) en binaire pur

..................................................................................................................................................................

.................................................................................................................................................................

b) Si le nombre décimal indiqué dans I'afficheur est N = 52 ; on demande de trouver
son équivalent en binaire pur par la méthode suivante :

25 | 2% |2 | 222" |2 52(10) = crevrerrerssses st )
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c)Trouver les équivalents en binaire pur et en Gray des nombres donnés dans les tableaux

[ Nyo, Ney N NiGray)
0 0
1 1
2 2
3 3
4 4
5 5
6 6
7 7
8 8

Celons les tableaux, trouver les égalités suivante

7(1 0) =  ceverrannrens saaeean (Gray) Seeereeeeeriseerriiiiinenas @)

d) On donne le nombre décimal 79, on demande de trouver son équivalent en binaire réfléchi
(Représenter la méthode de conversion)

e/ soit le nombre (N) en binaire réfléchi (Gray) N=11 1010 1 (Gray

Trouver son équivalent en binaire pur (Représenter ia methode de conversion)

N = 1 1 1 0 1 0 1 (Gray)

N = o . . - - )

f) Convertir en décimal le nombre suivant 1110001 ’0 0 1 (o)

IIl/ Définition graphigue d’un produit (0,75-0,75-1,5- 1) pts

On donne le dessin d’ensemble d'un VE REGLABLE

par la vue de face en coupe A -A et la vue de droite (page 5).

Principe de fonctionnement : La rotation de I'écrou moleté (3) entraine la monté ou la descente
du vis de réglage(4) d'ou la translation du vé de positionnement(2) pour positionner une piece.
Travail demandé

1/ par quoi est constitué un dessin d’ensemble ?

..................................................................
..................................................................

2/- colorier les piéces (3) et (4) sur la vue de face du dessin d’ensemble
- |dentifier 1a liaison mécanique qui existe entre les piéces (3 ) et (4 ) s,




3/-QuUE! @St 18 IOIE B 12 VIS (B) ? 1 weeorcecevreceiiiiers s ias s ien s s s
-Que signifie Vis CF M5-16
CF signifie : téte Cylindrique Fendue

N 1o L1111 S RRELLEEEEILLELIELLE
16 SIGIIFIE T oereerteeece it e oo e e e
4/ Quelle st 1a FOrME QU SOCIE 2 1. r et e
Donner SON role dans 18 MECANISIME .. .. uui e et ara s e rarn et n st an s iaaee
A
A-A
L l
A
6 2 Vis CF M5-16 E 295 Fournie
5 1 Socle C35
4 1 Vis de réglage C35
3 1 Ecrou moleté C 35
2 1 Vé de positionnement C 40
1 1 Corps C 35
Rep | Nbre | Désignations Matieres Observations
LYCEE SECONDAIRE EL. BOUSTENE
Echelle : 1 1 VE REGLABLE TECHNOLOGIE

Page 5/5




Lycée secondaire Avenue ALI Belhouane NABEUL Année 2007/2008

DEVCI R DE SYNTHESE N°1
éZheures

Devoir élaboré par M" : Toumi Taher

classe:2inf . N° :...

NOM: o, Prénom: ......oooovvivviennnn,

0% NB: Calculatrices non autorisées

Systéme: Plieuse de papier (V/ZOL
S Sk - N

1.Présentation du systéme = \ ]

Le mécanisme étudié est une plieuse de
papier, destinée au faconnage de documents issus de lindustrie
graphique (imprimeries industrielles).

Ce module de pliage a couteau permet deffectuer un pli croisé,
c'est-a-dire un pli paralléle au sens d’'arrivée du produit.

Courroied'entrainement
du transporteur defeuilles Couteau
) Capteur dedétection feuille
Feuille positionnée véincil 4 ~oleat deoliace
Rouleau d'entrainement ‘” plag
du transporteur defeuilles ” ;
Entrée A //
desfeuilles ——1
X/
, o //.‘ -.’ Qf

a — /¢ MT2 I
2

7

A\

N S
( £ —
Sortie —
desfeuilles MT3

Tapispour évacuer lesfeuilles

2. Principe du pliage
Le papier est amené sous "une lame" de couteau qui vient le déformer pour
I"insérer entre deux cylindres. Le pli est ainsi formé et lafeuille est & ectée versla

sortie.

Couteau animé dun mouvement
de translation vericale

7/

A
Cylindres

oS

Papier 4 plier

Schéma de principe de pliage

3. Constituants du systéme

La plieuse comporte :

un module de commande,

un module de chargement papier,

un module de pliage a couteau,

un module d’ évacuation du papier plié,

wn W W W

4. Choix technologique :

Dossier technique pagel/8

Opérations Actionneurs Pré-actionneurs Effecteurs
Charger lesfeuilles Moteur MT1 KM1 TapisTl
. . Véin Cl M1 Couteau
Mier les feuilles :
Moteur MT2 KM2 2 cylindres
Evacuer lesfeuilles pliées Moteur MT3 KM3 TapisT2
Dossier technique page2/8




Travail demandé

1¥¢ PARTIE : Etude fonctionnelle du systéme

%lf? 1. Compléter le tableau suivant en cochant la case correspondante

dans le tableau suivant.

Plieuse de papier
3. Compléter le diagramme de la page 4/8, en utilisant les données

Processeur MOe MOs F.G SS D.C
Energie électrique
Feuille a plier
Programme
Message
Ordre de fonctionnement
Plier et évacuer une feuille
Energie pneumatique
Réglage
Feuille pliée et évacuée
Bruit
@2. Complé&er lamodéisation du systeme
; YVYY {
_’7
N I

Module de chargemert M essages w.électrique Evacuer une feuille
w.pneumatique Feuille aplier Gérer le syséeme Programme
Plier une feuille Informations Module d’ évacuation | Charger une feuille

Bruit Ordre de commande

Feuille pliée
et évacuée

>
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g
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3
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Q
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2°™ PARTIE : Systéme de numération et codes
029456 169

La partie commande du systeme possede des afficheurs utilisés pour

afficher le nombre de feuilles plieés. Y
::: —N “ZJ:: :: f/ /b
> —Mm ‘U:: &
" —a = e/d /C

Circuit d’affichage

%‘p 1. Méttreune croix dans la case correspondante :
Quel est le code utilisé par le systéme pour envoyer les
informations vers le circuit d’ affichage :

| Le code décimal (base 10)

il

| Ledéimal code binaire (BCD)

| Le code binaire réfléchi I_W

2. Donner le nombre de bits nécessaire a un systéme binaire pour
enregistrer un nombre de 126 (1) feuilles pliées.

IZlf> 3. Convertir ce nombre décimal 126 (1) en binaire.
126 (1) R

4. Trouver le nombre binaire des feuilles pliées pendant 12 heuresde
travails s lesysteme binaire enregistre 1001111, pendant
une heure (1h) de travail.

E{> 5. Convertir ce nombre hexadécimal 3B4 (1) en décimal
3B4 (16) = verreevnennnnnannnn

page5/8

| Page d’ examen

%‘F) 6. Par quel chiffre se terminent les nombres impairs écrits en base 2?

7. Relier par une fleche la bonne réponse
Trouver parmi les nombres binaires suivants celui qui correspond

au nombre hexadécimal 3B4 (i) :

| 001110110100

3B4ge = | 001110110111 ¢

| 001110110101

le 8. Trouver en hexadécimal le nombre de 18961 feuilles pliées
pendant deux journées

9. Trouver le mot binaire réfléchi qui correspond au mot binaire
naturel équivalent au nombre des feuilles pliées pendant 24

heures:

11101101000 BN) = «vvvvveeeveeeeee e,

10. Trouver le mot binaire naturel qui correspond au mot binaire
réfléchi équivalent a ce nombre de feuilles pliées:

11110010110(réf) it erresrassrer s

%'pll. Donner la deuxiéme appellation du binaire réfléchi :

Z'ﬁ>12. Convertir en BCD I'information 159 signalée par les afficheurs.
159 (10) = ceeererenrnneinnnnninans

Page d’ examen page6/8




7
7
%
7
7
7
7
7
7
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

7

s

O

12 1 | Ressort 6 1 | Joint de piston Caoutchouc]
11 1 |Coussinet 5 1 Joint torique Caoutchouc
10 | 1 | Fondavant Alliage Al | 4 1 | Rondelle d'appui
1 | Cylindre Acier 3 1 | vis
1 | Tige Acier 2 1 | Piston
1 Joint Caoutchoucj 1 1 | Fond arriére Alliage Al
Rep | Nb Désignation Matiere Rep [ Nb Désignation Matiere
Lycée secondaire avenue ALI Balhouane NABEUL
Echelle: 1:3 Nom:
-é}—E— Prénom:

Dossier technique
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3°™ PARTIE : Analyse du fonctionnement d’'un mécanisme

A partir du dessin d’ ensemble du vérin simple effet de la page 7/8
répondre aux questions suivantes :

1. Pour laposition du piston (2) dansle dessin d ensemble, latige
du vérin est-t-elle dans la position sortie ou rentrée.

%‘p 3. Barrer les mauvaises réponses
Les dimensions du dessin d’ ensemble de la page (7/8) sont :
v/ desdimensionsrédlles.
v/ desdimension réduites.
v desdimensions agrandies.

%‘p 4. Mettre une croix devant la bonne réponse

C Quel est lerdle du joint de piston (6) :
Pour ralentir les mouvements du piston.
Pour accélérer les mouvements du piston.
Pour éviter les fuites d’ énergie pneumatique.

5. Compléter |e tableau suivant en cochant |a bonne case pour
donner le(s) mouvement(s) des différentes pieces pendant la
tranglation de latige du vérin.

Pison (2) | Vis(3) | Cylindre(9) | Tige(8)
Pas de mouvement
Translation
rotation
E{) 6. Quel estlerdledu ressort (12) :
| Page d’ examen pages/8




NOM :

PRENOM ...,

NO

Partie 1 : Analyse fonctionnelle structurée

CD au repos

"

l Commande

Lire les données
inscrites sur le CD

‘ Lecteur de CD

Signal analogique
1g

—» Bruit,...

A-O —» Informations

1°) En se basant sur le modéle fonctionnel niveau A-O ci-dessus et aux termes ci-dessous,

compléter I'actigramme de niveau AO simplifié du lecteur de CD.

(2.75 Pts)

_l -I _l -I_

Contrdler,

communiquer et

gérer

Consignes de position)

Micro-contral
interface

\/

Consignes
eur,

Tourner le CD
et positionner
le bloc optique

rotation

Informations de position

CDen

Données
binaires

TMicr‘o-conTré‘Ieur
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NOM @ e PRENOM ... N° ...

Partie 2 : Systémes de numération et codes

En appliquant le principe de fonctionnement indiqué au dossier technique page 1/2 qui explique le
codage lors de la lecture d'un €D, on vous donne la figure ci-dessous qui représente le codage d'une
partie de la piste du CD.

100100010 ' \
Le passage d'un creux a un plat provoque une chute
Plat /_I’ R|_ Creux de signal, représentant un bit

En se référant au figure ci-dessus, répondre aux questions suivantes :

1°) a- Convertir de la base binaire a la base décimale le nombre suivant : (1.5 Pts)
(100100010); = (............ )10

b- S'agit-il d'une opération de codage ou de décodage ? ... ©.5 Pt)
2°) Ecrire en BCD le nombre binaire suivant en utilisant le résultat de la ques‘rlon précédente :

(1.5 Pts)

3°) a- (100111010001) peut-il €tre un code BED 2 .......ccomvecivcevesnee e (0.5 Pt)

D= JUSTITIEE VOTI@ PEPONSE .......oooo oot s s s e (1 Pt)

4°) écrire le mot « €O ROM » en code ASCII, En se référant au tableau du code ASCII du
dossier technique page 2/2 (2.5 Pts)

Equivalent en binaire

c
D
espace 0100000
R
o
M

Dossier pédagogigue LECTEUR DE cD 2/4




NOM @ e PRENOM ... N° ...

4°) Cocher la case correspondante : 0.5 Pt)
a- A la valeur (3F)s correspond la valeur décimale :
O 3x16=48
O 3x15=45
O 3x16+15=63
O 3+15=18
b- A la valeur binaire (1010) correspond la valeur décimale : (0.5 Pt)
g 02
O 08
O 04
O 10

Partie 3 : Fonctions logigues universelles :
Dans cette partie on veut étudier la commande de la lecture du CD qu'on va I'appeler « L » d'une
maniére simplifiée et basée sur des hypothéses qui ont pour but de faciliter I'étude.
Apreés la fermeture du tiroir (détecté par un capteur « F»):
» Siun CD présente dans le lecteur CD (détecté par un capteur €) la lecture commence.
> Si aucun CD n'est présente dans le lecteur CD « €= 0» rien ne se produit.

—

1°) a- Identifier les variables d'entrées: (0.25) b - Identifier la variable de sortie: (0.25 Pt)

2°) En utilisant la table de vérité, donner I'équation de « L ». (©.75 Pt)

F
0
0
3°) a- Ecrire I'équation de « L » avec des portes NOR a deux entrées: (1.75 Pts) | O
0
1
1
1
1

oo~ ||~ mrlOolo|n
o|=|~|o|Oo|~|=|Ox
OO0 OO0 |0 (s

b- Tracer le logigramme de « L » en utilisant des portes NOR a deux entrées : (1 Pt)

F C A

Dossier pédagogigue LECTEUR DE ¢cD 3 /4
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NOM @ e PRENOM ... N° ...

4°) a- Transformer I'équation de « L » en utilisant des portes NAND a deux entrées :(1.5 Pts)

b- Tracer le logigramme de « L » en utilisant des portes NAND a deux entrées : (1Pt
F ¢ A

5°) On veut matérialiser électroniquement I'équation de « L » avec des portes NAND a deux
entrées, d base du circuit intégré 7400.

a- Quelle est la technologie du circuit intégré utilisée ? (T7L ou CMOS) ..........ovevcceeeevevraenne. . (0.5 P1)
b- De combien a-t-on besoin de circuits pour réaliser cette équation? ..........c. (0.25 P)

6°) Compléter le schéma de réalisation électronique en utilisant le circuit intégré 7400. (1.5 Pt)

RERAR

c\Fe\ec)a R 2L

+5V

14 13] 124 1 10) 9 8 1 13 12 1 10] 9 8
& & & &
7400 7400
&

1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7

R R R
ov
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